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The identification code of the robot can be found on the plate on the front panel. On the basic of the code you can find the trade name of
the robot in the table at the bottom of the page.

Le sigle d’identification du robot est reporté sur la plaque appliquée sur le panneau avant. En se basant sur le sigle, il est possible
d’identifier la dénomination commerciale du robot dans le tableau se trouvant au bas de la page.

Das Typenschild mit der Kennnummer des Roboters befindet sich auf der vorderen Abdeckung des Gerates. Anhand der Kennung kann
die Handelsbezeichnung des Roboters mit Hilfe der Tabelle am Seitenende festgerstellt werden.

La sigla di identificazione del robot e riportata sulla targhetta applicata sul pannello frontale. Sulla base della sigla, € possibile
individuare, nella tabella riportata a pie di pagina, la denominazione commerciale del robot.

Het kenteken van de robot bevindt zich op het identificatieplaatje op het frontpaneel. Aan de hand van dit kenteken kan de commerciéle
benaming van de robot in de tabel onderaan de bladzijde teruggevonden worden.

Robotens modellkod sitter pa markskylten pa frontpanelen. Utifran koden gar det att identifiera robotens kommersiella beteckning, i
tabellen langst ner pa sidan.

Pa frontpladen er de en model-kode pa robotter. Pa baggrund af koden er det muligt at identificere det kommercielle navn pa robotten, i
tabellen, i bunden af siden.

Manufactured by

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A
52028 Terranuova Bracciolini (AR) - ITALY
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ALLMAN INFORMATION

HANDBOKENS SYFTE

e Den har handboken &r en del som ingar i apparaten. Den har redigerats av tillverkaren for att ge nédvéndig information for
de personer som ar behoriga att anvanda apparaten under den hela livsldangden.

* Behdriga personer ska félja en korrekt teknik under anvandningen och noggrant I&sa igenom och félja informationen.

* Den har informationen levereras av tillverkaren pa originalspraket (ltalienska) och éversatts pa 6vriga sprak for att uppfylla
réttsliga och/eller kommersiella krav.

* Enlasning av den hér informationen undviker risker for ménniskors hélsa och sakerhet samt ekonomiska skador.

e Forvara den har handboken under apparatens livslangd pa en kand och latt tillganglig plats sa att den alltid finns till hands
nar den behovs for konsultation.

* Det kan hénda att viss information och bilder i den har handboken inte exakt motsvarar din produkt men det stéller inte dess
funktion pa spel.

« Tillverkaren forbehaller sig ratten att utféra andringar utan nagon féregaende underréattelse.

e For att framhéva vissa delar av texten av vasentlig betydelse eller fér att ange vissa viktiga specifikationer, anvands vissa
symboler vars betydelse beskrivs nedan.

® Fara - Varning

Den har symbolen anger mycket farliga situationer som innebér en allvarlig risk fér manniskors hélsa och
séakerhet.

Forsiktighet - Anvisningar

Den har symbolen anger ett I1ampligt beteende for att inte stélla ménniskors hélsa och sékerhet pa spel och
inte orsaka ekonomiska skador.

Symbolen anger teknisk information av specifik vikt som inte ska férsummas.
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IDENTIFIERING AV TILLVERKAREN OCH APPARATEN

Markskyltarna som visas sitter pa sjalva apparaten. P4 de har
skyltarna finns referenser och alla indikationer som kréavs foér en
saker drift.

Om du har fragor, kontakta tillverkarens kundtjanst eller en
auktoriserad aterforsaljare.

Vid behov av teknisk assistans, uppge uppgifterna som star pa
mérkskylten, ungefarlig driftstid och typen av fel som uppstatt.

A. Identifiering av tillverkaren.

B. CE-mérkning om dverensstammelse.

C. Modell och version / serienummer/ tillverkningsar.

D. Tekniska specifikationer: Spanning, Strém, Skyddsklass, Vikt,
klipphéjd

.
MARKSKYLTEN
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(C) Modell
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(D) Tekniska specifikationer
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(é) (B) CE-markning om
Serienummer &verensstammelse

SAKERHETSINFORMATION

Under projekterings- och konstruktionsfasen har tillverkaren lagt speciell vikt vid aspekter som kan utgbéra en hélso- eller
sakerhetsrisk for de personer som har att géra med maskinen. Avsikten med den héar informationen &r att fa anvandarna att inse
vikten av att agna séarskild uppmarksamhet at férebyggande av alla slags risker.

SAKERHETSNORMER

DENNA PRODUKT AR FORSEDD MED ETT KLIPPBLAD OCH AR INTE EN LEKSAK!

Las noga igenom hela anvandarhandboken och sarskilt all information som géller sékerheten,
och forsdkra dig om att du har forstatt den helt. Anvand bara maskinen fér sadana
anvandningsomraden som tillverkaren har avsett. Félj noga alla anvisningar for drift, underhall
och reparationer.

Forsékra dig om att det inte finns nagra personer, sarskilt barn, aldre eller funktionshindrade
personer eller husdjur pa det omrade dér roboten ar i funktion. Om sa ar fallet rekommenderar
vi att robotens aktivitet programmeras till de timmar da det inte finns nagra personer pa omradet.
Overvaka roboten om du vet att husdjur, barn eller andra personer finns i narheten. Om en
person eller ett djur befinner sig pa robotens bana ska den omedelbart stoppas.

Om arbetsomradet &r belaget intill offentliga eller privata omraden som inte &r avgransade med
en inhdgnad som det ar svart att ta sig dver maste maskinen évervakas nar den ar i funktion.

Den har roboten ar inte avsedd att anvandas av barn eller av personer med begransad fysisk,
sensorisk eller mental fardighet eller som saknar erfarenhet eller kunskaper. Den far i sa fall
endast anvandas under dverinseende av en person som ar ansvarig for sékerheten eller som
fatt lara sig hur man anvander enheten. Barn maste dvervakas for att se till att de inte leker
med roboten. Lat inte personer som inte kdnner till robotens funktion och drift anvanda roboten.

Lat inte personer som inte kanner till robotens funktion och drift anvanda roboten.

De operatérer som utfér underhalls- och reparationsatgéarder maste ha grundlig k&dnnedom om de
speciella egenskaperna och sékerhetsféreskrifterna for maskinen. Las noga anvandarhandboken
innan du anvander roboten och férsakra dig om att du forstatt alla instruktionerna.

Anvand endast originalreservdelar, modifiera inte robotens form, manipulera inte, kringga inte,
eliminera inte och férbikoppla inte de sékerhetsanordningar som ar installerade. Tillverkaren
fransager sig allt ansvar om reservdelar som eLéir original anvands. Brist pa iakttagande av
dessa villkor kan medféra allvarliga risker for sdkerheten och hélsan.
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+ Kontrollera att det inte finns leksaker, verkty?, grenar, klddesplagg eller andra féremal pa
grasmattan som kan skada bladen. Eventuella féremal pa grasmattan kan ocksa skada roboten
eller medféra att den blockeras.

- Tillat aldrig nagon att satta sig ovanpa roboten. Lyft aldrig upp roboten fér att kontrollera bladet
eller for att flytta den nér den ar i gang. Séatt aldrig in handerna eller fétterna under maskinen
nar den ar i gang.

- Anvand inte roboten nar bevattningsanlédggningen &r i funktion. Programmera i s fall roboten
och bevattningsanlaggningen sa att de inte ar i funktion samtidi?t. Tvatta inte roboten med
hégtrycksvattenstrale och doppa deninte, delvis eller helt, i vatten eftersom den inte &r vattentéat.

- Koppla fran eltillférseln och aktivera sakerhetsanordningen innan du utfér nagot av de
ingrepp for justering eller underhall som kan utféras av anvandaren. Anvand den personliga
ﬁFydglsu(;[rustning som féreskrivs av tillverkaren. Anvand alltid skyddshandskar vid atgarder pa

ippbladet.

- Rengoring och underhall som &r avsett att utféras av anvandaren far inte utféras av barn utan
Overvakning.

« Anvand inte roboten om klippbladet ar skadat. Klippbladet maste bytas ut.

- Anvénd aldrig roboten om robotens 6vre képa &r skadad. Om det finns mekaniska skador pa
kapan maste den bytas ut.

« Anvand inte roboten om transformatorns natkabel ar skadad. En skadad kabel kan orsaka
kontakt med stromférande delar. Kabeln ska bytas ut av tillverkaren eller av tillverkarens
kundservice eller av en person med liknande behérighet, for att forebygga eventuella risker.

- Kontrollera roboten visuellt med regelbundna mellanrum fér att vara séker pa att bladet,
monterinsskruvarna och klippmekanismen inte &r slitna eller skadade. Se till att alla muttrar,
bultar och skruvar ar atdragna for att garantera att robotens driftférhallanden ar optimala.

. D.elt"ér absolut férbjudet att anvanda och ladda roboten i explosiva miljder och i brandfarliga
miljGer.

+ Anvand endast den batteriladdare och det nataggregat som levererats av tillverkaren. Felaktig
anvandning kan %e upphov till elstétar, éverhettning eller lackage av fratande vétskor fran

batteriet. Om véatska lacker ut fran batteriet maste det tvattas med vatten/neutralisator. Radfraga
lakare vid eventuell kontakt med égonen.

SAKERHETSANORDNINGAR

1. Stotfangare

Krocksensorn aktiveras vid en en krock med ett fast féremal pa 6ver 10 cm héjd. Roboten blockerar rérelsen i den riktningen
och gar tillbaka for att undvika hindret.

2. Klinometer

Om roboten arbetar pa mark med en lutning som Overstiger de tekniska specifikationerna eller om den tippar 6ver, stannar
roboten upp kniven.

3. Nodstoppsknapp

Knappen sitter pa den évre delen av roboten och det star "STOP” pa den, med storre bokstaver an pa de andra kontrollerna
som finns pa knappsatsen. Om man trycker pa stoppknappen medan robotgrasklipparen &r i funktion stannar den genast och
kniven stoppas.

4. Overstromsskydd

Alla motorer (kniv och hjul) 6évervakas kontinuerligt under funktionen i alla slags situationer som kan medféra en dverhettning.
Om det uppstar en éverstrom i hjulens motor gor roboten ett férsok i motsatt riktning. Om 6verstrommen fortsatter stannar
roboten upp och signalerar ett fel. Om Gverstrommen finns i knivens motor kan roboten gora tva ingrepp. Om parametrarna ar
inom det férsta omradet gor roboten en mandver for att aterstalla kniven. Om 6verstrommen ar 6ver skyddsomradet stannar
roboten upp och signalerar ett motorfel.

5. Sensor vid franvaro signal

Om signal saknas stannar roboten automatiskt.
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SAKERHETSSIGNALER

B>

Las noggrant igenom
bruksanvisningen och forsta
innehallet  innan  maskinen
anvands.

/A

S

Ve
&\‘9

STOP

Vidrér aldrig den roterande
kniven, for aldrig in hander och
fétter under apparaten nar den
ar i gang. Vanta tills kniven
och de roterande delarna har
stannat upp innan forsok att na
dem.

i1

Hall ett lampligt
sakerhetsavstand fran
maskinen under funktionen.

Néar roboten ar i funktion, se till
att det inte finns nagra personer
(speciellt barn, aldre eller
rérelsehindrade personer) samt
husdjur i arbetsomradet. Hall
barn, husdjur

och ovriga personer pa ett
sakert avstand nar maskinen &r
i funktion. For att

undvika denna risk
rekommenderas det att
programmera robotens arbete
under ldmpliga tider.

Stig inte upp pa maskinen.

ve>| Ix|>

Aktivera  skyddsanordningen
innan du arbetar pa maskinen
eller innan den lyfts.

Varning! Gor inte rent eller tvatta
maskinen med vattenstralar.

Né&r roboten ar i funktion, se till
att det inte finns nagra personer
(speciellt barn, é&ldre eller
rorelsehindrade personer) samt
husdjur i arbetsomradet. Hall
barn, husdjur

och ovriga personer pa ett
sékert avstand nar maskinen &r
i funktion. For att

undvika denna risk
rekommenderas det att
programmera robotens arbete
under ldmpliga tider.
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TEKNISK INFORMATION

TEKNISKA SPECIFIKATIONER

Beskrivning

Maximal rekommenderad yta som kan klippas

Autoclip 221
AR1 500

7030BA0

Modell

7030ELO

Autoclip Autoclip | Autoclip
225 S 228 S 230 S

7030DEO

7030EPO | 7030ESO

Robot (*)

Egenskaper

m2 (sq ')

500
(5380 ')

800
(8608

1100

) (11836 )

1600
(17216

2000
(21520)

Dimensioner (B x H x D) mm 537x415x252

Robotens vikt inkl. batteri kg 9,5 9,8 10,1
Klipphgjd (Min-Max) mm (") 25-60 (0.98-2.36 ")

Knivens diameter mm (") 250 (9.84 ")

Motorer med borstar utan borstar
Knivens hastighet Varv/min 2400 2800
Rérelsehastighet Meter/minut 25 (82") 28 (91) 30 (98.43 )

Hogsta lutning som kan hanteras
och rekommenderas (*)

%

45% tillatet, baserat pa grasmattans forhalllande och installerade

tillbehor.

35% max hanterad och rekommenderad. Nar grdsmattan &r i

normailt tillstand.

20% i narheten av ytterkanten och vid granskabeln.

ROBOT -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

Sékert stopp av kniven

Tippningssensor

Driftstemperatur Max °C
BATTERILADDARE -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
T s 72 (Max) — 65 (underhall 70 (Max)
Uppmait ljudirycksniva dB(A) av grédsmattan) 65 (underhall av grasmattan)
Skyddsklass mot vatten IP P44
Elspecifikationer
Ingang:
Ingéng: 100 - 240 V~; 1.2 A; 100-240 V~ 2.0 A;
Nétaggregat (for litiumbatteri) 50/60 Hz; Klass 2 50/60 Hz; Klass 1
Utgang:29.4 V==;2.0A Utgang:
29.4V=;5.0A
Typ av batterier och laddning
Laddningsbart litiumjonbatteri 25.9V - } )
(mérkspanning) 1x2.5 Ah 25.9V - 2x2.5 Ah 25.9V - 3x2.5 Ah
Batteriladdare 29.4 likstrom - 2.3 A 29.4 likstrom - 5.0 A
Laddningens genomshnittliga . . . . .
varaktighet hh:mm 1:15 2:00 3:00 3:00
Arbetets genomsnittliga varaktighet . . . . . .
efter en fullstdndig laddningscykel (*) hh:mm 0:50 2:00 2:30 3:30 4:00

standard

Nédstoppsknapp

standard

(*) Pa basis av grasets och grasmattans tillstand.
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Utrustning / Tillbeh6r / Funktionsduglighet

normal omkrets)

Hanterade omraden inklusive 2 3 4
huvudomradet
Hantering av stdngda omraden tillgigtneglig standard
Regnsensor standard
Sensor klippt grasmatta - inte
Sjalvprogrammering (patentskyddad) tillganglig standard
Tillbakagangsmetod till “foljer “/. . »
laddningsstationen kabeln” V-Meter” - 0ljer kabeln

. . . inte
Foérberedelse snabb tillbakagang tilgéinglig standard
Maximal langd pa omkretstraden
(indikativ, beraknad pa basis av en m (' 800 (2624 )

()

(*) Pa basis av gréasets och grasmattans tillstand.

ALLMAN BESKRIVNING AV APPARATEN

Apparaten ar en robot som skyddas och konstrueras fér en
automatisk grasklippning i tradgardar och gréasmattor nar som
helst under dagen och natten. Den &r liten, kompakt, tystgdende
och |att transporterbar.

| funktion till de olika egenskaperna pa ytan som ska klippas
kan roboten programmeras for att arbeta pa flera omraden. ett
huvudomrade och flera sekundara omraden (pa basis av de olika
modellernas specifikationer).

Under driften klipper roboten inom omradet som begrénsas av
omkretstraden.

Nér roboten kanner av omkretstraden eller stéter pa ett hinder
andrar den bana och kér i en ny riktning.

Pa basis av en slumpméssig drift, klipper roboten hela den
begransade grasmattan automatiskt (se bilden).

Roboten identifierar hogt och/eller tjockt gras i ett omrade i
tradgarden och aktiverar automatiskt, vid behov, en spiralrérelse
for en perfekt slutlig klippning. Spiralrérelsen kan aktiveras av
operatéren genom att trycka pa reglaget “ENTER” medan roboten
ar i funktion.

Grasmattans yta som roboten kan klippa beror pa en rad olika
faktorer:

¢ robotens modell och installerade batterier;

e omradets egenskaper (oregelbunden omkrets, ojamna ytor,
omradets uppdelning, osv.);

e grasmattans egenskaper (typ och hojd pa graset, fuktighet,
osV.);

* knivens tillstand (vasst, utan rester eller belaggningar, osv.).
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HUVUDDELAR

Autoclip 221 - Autoclip Autoclip Autoclip
NODES AR1500 [Autoclip223| “oo5'g 228 S 230

Version A B B B B B
(1| Robot VoV % \ v \%
(2) | Tangentbord med reglage \ \r % \ \ \
(®| Regnsensor % \r \ \ \ \
(@) | Batteri \% % % % \% %
(5) | Handtag \ \r \ \ \ \r
® | Kniv Vol ov \ \ \ \%
(@) | Omkretstrad 100m| 0O 0 0 0 0
Spikar 100 | 20 20 20 20 20
(9| Elkabel fér nataggregatet % \r \ \ \ \
Néataggregat % % \% % % %
(D) | Laddningsstation \ \r \ \ \ \
(12| Sandare % % % % % \
(13) | Bruksanvisning % % \% % % %
No6dvandig for att stalla in klipphdjden \r \r \r \r \r \
(18)| Koppling f6r omkretstrad \r

Kapa till laddningsstation %

~
J
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INSTALLATION

PACKA OCH PACKA UPP

Apparaten levereras férpackad. Under uppackningen ska den tas ut forsiktigt. Kontrollera att alla komponenter ar hela.

Forsiktighet - Anvisningar

Hall plastfilmen och platsbehallarna pa avstand fran nyfodda och smabarn eftersom det finns risk for
kvévning!

Behall forpackningsmaterialet fér framtida bruk.

PLANERING OCH INSTALLATION AV ANLAGGNINGEN

Installationen av roboten &r inte svar men kraver &nda en viss planering for att bestdmma det basta omradet for installationen av
laddningsstationen, nataggregatet och for att dra omkretstraden.

e Laddningsstationen ska placeras pa kanten av grasmattan,
helst i det stérre omradet och fran vilket eventuella andra
omraden latt kan nas. Omradet dar laddningsstationen
installerats kallas "Huvudomrade”.

o nataggregat

QIS

Forsiktighet - Anvisningar

|

séndare

Placera nataggregatet i ett omrade som inte ar
tillgéngligt fér barn. Till exempel pa en héjd dver
160 cm (63 ").

Min. h 160 cm
/63"

Forsiktighet - Anvisningar

|

Se till att endast behériga personer kan komma at
néataggregatet.

A Foérsiktighet - Anvisningar

For elanslutningen maste det finnas ett stromuttag nira installationsomradet. Se till att elanslutningen
o6verensstimmer med géllande lagar. For ett sékert arbete pa elanldggningen, till vilken nataggregatet
kopplats, maste den vara korrekt jordad. Den levererade kretsen maste skyddas av en differentialstrombrytare
(RCD) med en aktiveringsstrom som ej éverstiger 30 mA.

Det rekommenderas att installera enheten i ett skap for elektriska komponenter (extern eller internt) med ett
nyckellas och korrekt ventilation for att garantera en korrekt luftcirkulation.

* Nar roboten avslutat en arbetscykel ska den latt kunna hitta laddningsstationen, vilken &r punkten for att starta en ny
arbetscykel och for att na 6vriga eventuella arbetsomraden som nedan kalla "sekundara omraden”.

* Placera laddningsstationen enligt féljande regler:

- platt omrade;

- kompakt och stabil mark med en bra dranering;

- helsti ett stort omrade;

- se till att ett eventuellt bevattningssystem inte riktar vattenstralen in i laddningsstationen;

- laddningsstationens ingang ska placeras som pa bilden sa att roboten kan ga tillbaka genom att folja omkretstraden
medurs;

- en raklinje pa 200 cm ska finnas innan basen.

- eventuella skenor eller kanter i metall som avgrénsar grdsmattan i nérheten av laddningsbasen kan orsaka stérningar av
signalen. Placera laddningsbasen pa andra sidan av tradgarden eller placera den pa avstand fran metallkanten. Vand dig
till tillverkarens kundtjanst eller till ett av de auktoriserade servicecentren som kan ge mer information.

e Laddningsstationen ska vara korrekt fastsatt till marken. Undvik att det bildas en upphdjning framfér basen genom att

eventuellt placera en matta av falskt gras for att kompensera upphdjningen. Avlagsna i annat fall grdsmattan till en del och
installera basen i nivd med graset.
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e Laddningsstationen ar kopplad till nataggregatet med en kabel som ska ga bort fran laddningsstationen utanfor
klippningsomradet.

* Placera nataggregatet enligt féljande regler:

- i ett ventilerat omrade, skyddat mot vittringsdmnen och
direkt solljus;

- helstinomhus, i ett garage eller i ett férvaringsutrymme;

- om den placeras utomhus far den inte utsattas for direkt
solljus och vatten: den ska darfér skyddas inuti en ventilerad
lada. Den ska inte placeras i direkt kontakt med marken
eller i fuktiga omraden;

- placera den utanfér grdsmattan, inte inom den;

- lagg ut resten av kabeln som fran laddningsstationen nar
nataggregatet. Forkorta eller forlang inte kabeln.

e Tradens ingaende langd ska vara rak och lodratt i linje med
laddningsstationen med minst 200 cm och den utgaende
langden ska ga fran laddningsstationen. Detta gor att roboten
kan ga tillbaka riktigt.

Minimiavstand
200 cm
/78,74 "

Vid en installation av roboten nara ett omrade i vilket en annan
robot installerats (av samma eller en annan tillverkare) ska en
andring pa sandaren och mottagaren goras, under installationen,
sa att de tva robotarnas frekvenser inte stor varandra. Kontakta i
dessa fall narmaste serviceverkstad.

Bruksanvisning 10



DEFINITION AV OMKRETSTRADENS BANA

Innan omkretstraden installeras maste en kontroll géras av
grédsmattans totala yta. Vardera eventuella andringar som ska
goras pa grasmattan eller punkter som ska uppmarksammas under
installeringen av omkretstraden for en bra funktion av roboten.

1. Vardera vilken metod for tillbakagang till laddningsstationen
som &r bést enligt anvisningarna som beskrivs i kapitel
"TILLBAKAGANGSMETOD TILL LADDNINGSSTATIONEN”.

2. Vardera var en specifik montering av_ omkretstraden
kravs enligt anvisningarna i kapitlet "FORBEREDELSE
FOR SNABB TILLBAKAGANG AV ROBOTEN TILL
LADDNINGSSTATIONEN”.

3. Forberedelse och begransning av arbetsomradet.
4. Installation av omkretstrad.
5. Installation av laddningsstation och néataggregat. Néar

omkretstraden installeras, respektera installationsriktningen
(medurs)och rotationen runt grasbaddarna (moturs). Se bilden.

1
°e
e

*

spar for installering av omkretstrad

TILLBAKAGANGSMETOD TILL LADDNINGSSTATIONEN

Roboten kan ga tillbaka till laddningsstationen enligt tva olika
metoder pa basis av konfigurationen i anvandarmenyn under
alternativet ”Installningar” - "Tillbakagang till basen”. Anvand
metoden "Pa traden” endast i de fall som det finns manga hinder i
tradgarden och nara omkretstraden (mindre &n 2 meter). | 6vriga
fall &r det bast att anvdnda metoden “V-Meter” f6r en snabbare
atergang till laddningsstationen.

“Foljer kabeln”. Den har metoden for tillbakagang till
laddningsstationen informerar roboten att folja omkretstraden
genom att placera hjulen pa vardera sida ¢ver traden. Om den har
metoden aktiveras kravs ingen placering av roboten (*Kallelse pa
traden”) enligt beskrivningen nedan.

“V-Meter”. (Endast fér vissa modeller, se “Tekniska
specifikationer”).Genom att stélla in den har metoden for
tillbakagéng till laddningsstationen rér sig roboten langs
omkretstraden pa ett indikativt avstand som gar fran nagra cm till
1 meter. Ibland vidror den traden, speciellt i strackor som inte &r
raka, tills den kénner av signalen som laddningsstationen avger
for att roboten ska kunna ga mot traden och ga in pa ratt satt i
laddningsstationen.

1 2mt
i

ddningsstation

Genomfart
under 2 meter

0060
0060
0060

o005  s5cm.
\ [aXsXel -
\ 2mt.
10mt. 15mt. 2mt

Om det finns smala passager eller en pil for snabb atergang till laddningsstationen maste traden placeras sa att den far en

sarskild form, som benamns "Kallelse pa traden”.

Nar roboten kanner av en "Kallelse” foljer den genast omkretstraden med lag hastighet och med stérre noggrannhet i ca 10
m (33 '), for att sen atervanda till 1age for retur till laddningsbasen “V-Meter”, om den inte har fatt kommandot snabb retur eller

tillbaka till laddningsstationen.

Hall dig till de féljande reglerna for en installation av "Kallelsen:

e ”"Kallelsen” &r en tradbit som tacker 2 meter i tradgarden och med ett avstand mellan trad—trad pa 5 cm (1,96 ");

e ”"Kallelsen” ska placeras i strackan innan tranga omraden pa max 2 meter. (6,6 ');

» ”"Kallelsen” ska placeras i strackan innan omradet for "Snabba tillbakagangar”;

OBS! Om roboten inte hittar laddningsstationen inom en viss tid foljer den omkretstraden pa laget “Foljer kabeln”.

11
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FORBEREDELSE FOR SNABB TILLBAKAGANG AV ROBOTEN TILL LADDNINGSSTATIONEN

(Endast for vissa modeller, se “Tekniska specifikationer”). En snabb tillbakagang innebar en specifik laggning av omkretstraden
som gor att roboten kan minska avstandet for att ga tillbaka till laddningsstationen. Lagg omkretstraden pa det har sattet endast
i tradgardar dér en snabb tillbakagang medfér en minskad stracka och med en indikativ omkrets som &ar storre an 200 meter.

For att installera snabb tillbakagang, placera det omkretstraden pa marken sa att det bildar en triange med en sida pa 50 cm
(19,7 ") och de tva sidorna av omkretstraden pa 40 cm (15,75 ") vardera, som anges pa bilden.

Nar roboten gar tillbaka till laddningsstationen med hjulen Gver traden pa vardera sida och kanner av den har triangelformen
avbryter den rorelsen och vrider sig i 90° (indikativt) inat tradgarden och aterupptar rorelsen i en ny riktning tills den moter
omkretstraden pa motsatta sidan.

Forbered en snabb tillbakagang i en punkt som féregas av minst 200 cm rak trad och med en rak trad efter pa minst 150 cm.

Fdérberedelsen ska inte utféras langs den raka linjen precis innan laddningsstationen eller i narheten av hinder. Kontrollera att det
inte finns hinder som kan férhindra en snabb tillbakagang langs strackan fér en snabb tillbakagang.

Installationen ska inte utforas pa alltfor lutande mark for att roboten latt ska kunna identifiera den. Den maximala lutningen beror
mycket pa terrangforhallandena. Vi rekommenderar en lutning pa under 20 %.

(4

Forberedelsen for en snabb tillbakagang som sitter vid en felaktig punkt kanske inte tillater en snabb
tillbakagang av roboten till laddningsstationen. Nér roboten ror sig langs omkretsen for att na ett sekundart
omrade kanner den inte av forberedelsen for en snabb tillbakagang.

Bilden ger vissa indikationer for en korrekt installation av
forberedelsen for en snabb tillbakagang.

4-10 mt. min. 150 cm.

eoe 86 o] —
000

Stricka 6606
under 0060
2 meter ool 5cm.

s N— \ooo =

*‘1 N ﬁﬂl““' :

10mt. 1,5mt. 2 mt.
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FORBEREDELSE OCH BEGRANSNING AV ARBETSOMRADET

Forberedelse av grasmattan som ska klippas

1. Kontrollera att grdsmattan som ska klippas ar jamn och utan
hal, stenar eller andra hinder. Gor i annat fall en nédvandig
rensning. Om det inte gar att ta bort vissa hinder maste
omradet begransas med en omkretstrad pa lampligt satt.

2. Roboten kan klippa ytor inom arbetsomradet med en lutning
pa hogst 45 % (45 cm per langdmeter) om grasmattan ar jamn,
torr dar det inte finns risk att hjulen kan glida och beroende pa
de installerade tillbehoren. | de andra fallen ska en lutning pa
35 % respekteras.

Omkretstraden ska placeras pa marken med en lutning
som inte Overstiger 20 % (20 cm per ldngdmeter) och kom
ihag att roboten kraver ett storre faste nar den gar tillbaka
till laddningsstationen. Kontrollera darfér noggrant markens
tillstand och respektera gréanserna med precision. Om
omkretstraden placeras pa lutningar som Overstiger 20 % kan
roboten bestdmma att frigéra sig fran traden, for att réra sig
lattare, och da klarar den inte av tranga genomgangar och
kéanna igen forberedelsen for en snabb tillbakagang. Lutningen
far inte Oka pa ett avstand p& minst 35 cm innanfér och utanfor
det omringade omradet. Om de hér instruktionerna inte iakttas
under det normala arbetet i lutande omraden, kan hjulen slira
och roboten kan lamna arbetsomradet nar den inte kanner av
traden.

Om det finns hinder i lutningar som &r néra grdnserna som
anges ovan maste marken jamnas minst med 35 cm innan
hindret for att minska lutningen.

J A —

Omradena med storre lutningar an de tillatna
kan inte klippas med en robot. Placera darfér
omkretstraden innan lutningen fér att utesluta en
klippning av den delen av grasmattan.

N

45 % 4a5cm /N V VOl ]
4 17,71 " Lew
100 cm (39,3 ) 0-45%

0-20%
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Begriansning av arbetsomradet

3. Kontrollera alla ytor pa grasmattan och vardera om det gar att
dela upp den i flera separata omraden enligt de kriterier som
beskrivs nedan. Innan installationen av omkretstraden inleds
rekommenderas det att kontrollera hela strackan for en latt
tillgdng och underlatta arbetena. Bilden visar ett exempel pa
en grasmatta med spar for installering av omkretstraden.

L ) spar for installering
N av omkretstrad

min. 70 cm / 27,56 "

\ /] N

‘::.’ﬂ\l

h )
\ ’ & 4

{y min. 70 cm / 27,56 "

Under installationen av anlaggningen maste eventuella
sekundéra och stdngda omraden identifieras. Ett sekundart
omrade motsvarar en del av grdsmattan som ar ansluten till
huvuddelen genom en trang genomfart och som &r svar att
na med en slumpmassig rorelse av roboten. Omradet ska
kunna nas utan trappor och olika héjder som Gverstiger tillatna
specifikationer. Om omradet ska definieras som “sekundart
omrade” beror detta dven pa storleken pa huvudomradet. Ju
storre huvudomradet ar desto lattare gar det att na tranga
genomgangar. | allménhet ska en genomgang som ar mindre
an 200 cm anses som ett sekundart omrade. Roboten styr
ett antal sekundara omraden som grundar sig pa modellens
egenskaper (se "Tekniska specifikationer”).

(33333335302302323333
33333233302300030230

Den minsta genomgangen som tillats ar 70 cm fran trad till
omkretstrad. Omkretstraden ska placeras pa ett avstand, som
sedan anges, av eventuella externa foremal, och darfér maste
det tillgéngliga gangen vara pa 140 cm (55,12 ") om det finns
en mur eller en hack pa bada sidorna.

R HUVUDOMRADE

minimal genomgang
70 cm fran trad till trad.

Om gangen ar mycket lang ar det béast att bredden ar minst 70
cm (27,56 ") fran en omkretstrad till en annan.

Under programmeringen ska storlekarna pa de sekundara
omradena konfigureras i procent i forhallande till grasmattan
och riktningen for att de ska kunna nas sa snabbt som mojligt
(medurs/moturs) samt antalet meter for att na det sekundara
omradet. Se "Programmeringslage”.

(3332932332320222339
3333393233 3933023033

~

(3332932332929332339

(Endast for vissa modeller, se “Tekniska specifikationer”).
Om minimikraven som anges ovan inte respekteras och
om en nivaskillnad finns (i ett omrade som separeras av ett
trappsteg) som Overstiger robotens specifikationer eller en
genomfart (korridor) med en bredd som &r mindre &n 70 cm
fran trad till trad, anses denna zon som "Stangda omrade”, For
att installera ett "Slutet omrade”, placera omkretstraden fram
och tillbaka pa samma spar med ett avstand pa mindre &n
1 cm. | det hér fallet kan inte roboten na omradet sjalv utan
ska styras enligt beskrivningen i kapitel "Hantering av sténgda
omraden”. Hanteringen av "Stangda omraden” minskar antalet
kvadratmeter som roboten kan hantera sjélv.

PN genomgang

__________ : ‘F=gﬁl‘. <70cm /27,56

HUVUDOMRADE

2393333 233393303090
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4. Om detfinns ett golv eller en liten vag inne i eller utanfér arbetsomradet som &r i nivd med grasmattan, placera omkretstraden
5 cm fran golvets kant. Roboten lamnar grasmattan latt och hela grasmattan klipps. Om golvet ar av metall eller om det finns
en metallbrunn, en duschplatta eller elkablar ska omkretstraden placeras minst 30 cm avstand for att undvika ett funktionsfel
pa roboten och stérningar pa omkretstraden.

_

Bilden visar ett exempel pa foremal innanfér och utanfor arbetsomradet och avstandet som ska respekteras
for placeringen av omkretstraden. Avgransa alla delar i jarn eller andra metaller (brunnar, elanslutningar osv.)
for att undvika stérningar pa omkretstradens signal.

J

Om det finns ett hinder innanfor eller utanfor arbetsomradet, till exempel en kant, en vagg eller en mur placera omkretstraden
35 cm fran golvets kant; om du vill undvika att roboten stéter mot hindret, placera omkretstraden pa ett avstand av minst 40 cm
(15,75 ). En Kklippning av gras bakom kanten dar roboten inte ska arbeta kan slutféras med en trimmer eller en réjsag.

~

_~"35cm.
/13,78"

35cm.
/13,78 "

)/;5 cm.
/13,78" \

Om det finns en grasbadd, en buske eller en vaxt med utstickande rotter, gropar pa 2-3 cm eller en kant pa 2-3 cm innanfér eller
utanfor arbetsomradet, placera omkretstraden 30 cm for att undvika att roboten skadas av hindren. En klippning av grés inuti
omradet dar roboten inte ska arbeta kan slutféras med en trimmer eller en r6jsag.

ﬂ) cm.

/11,81
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Om det innanfér eller utanfér arbetsomradet finns en pool, sjo, ett stup, ett dike, ett trappsteg, allménna vagar som ej ar skyddade
eller skyddade av en inhdgnad som man latt kan ta sig 6ver, ska omkretstraden placeras pa ett avstand av minst 90 cm (35,43 7).
For att installera omkretstraden sa nara som mgjligt till kanten pa klippomradet, rekommenderar vi att placera en inhagnad som
det ar svart att ta sig 6ver, om omradet befinner sig intill allman mark, eller en inhdgnad pa minst 15 cm i 6vriga fall. P4 sa satt
blir det mojligt att lagga omkretstraden med hansyn till de avstand som beskrivits ovan.

_

En noggrann respekt av avstanden och lutningarna som specificeras i handboken garanterar en optimal
installation och en bra funktion av roboten. Om det finns lutningar eller hal mark, 6ka avstandet med minst
30cm./11,81"

p=

A cm.
/35,44 ¢

Om det finns hinder inuti arbetsomradet som motstar stotar, till exempel trad, buskar eller stolpar utan vassa hérnen kravs ingen
avgransning. Roboten stdéter emot hindret och &ndrar riktning. Om du féredrar att roboten inte stéter emot hinder och fér en séker
och tystgaende funktion rekommenderas det att fasta hinder avgransas. Léatt lutande hinder, som blomstervaser, stenar eller trad
med rotter pa markytan ska begransas for att undvika eventuella skador pa kniven och pa hindren.

For att avgransa hindret, fran den externa omkretsen narmast foremalet som ska avgransas, installera omkretstraden fram till
hindret och ga runt det. Respektera avstanden som beskrivs i de féregdende punkterna och lagg kabeln langs den féregaende
banan. Dra traden fram och tillbaka, som sitter under samma spik, vilket gor att roboten gar éver omkretstraden.

For en korrekt funktion av roboten ska den minimala langden pa den 6verliggande omkretstraden vara 70 cm for att roboten ska
kunna réra sig riktigt.

Bruksanvisning 16



INSTALLATION AV OMKRETSTRAD

Omkretstraden kan laggas ovan eller under markytan. Anvénd

géarna en kabelldggare vid installation eftersom det garanterar
ett skydd av sjalva traden. | annat fall ska traden installeras pa
marken med spikarna som medfdljer enligt beskrivningen nedan. omkretstrad

(/

Borja installationen av  omkretstraden i
laddningsstationens omrade och lamna ett par
meter for att sedan skéra av den till ratt langd under
slutfasen for anslutning till laddstationen.

Trad som placeras pa marken

Gréaset ska klippas mycket kort med grésklippare eller trimmer
langs hela banan dar kabeln laggs. Pa sa satt blir det lattare att
lagga kabeln i kontakt med marken och undvika att grésklipparen
kapar kabeln eller skadar dess isolering.

1.

VUDOMRADE

genomgang

. " . . 70 cm(27,56
Placera traden medurs, langs hela strackan, och fast den med <70

de sarskilda spikarna med ett mellanrum av ca 100 cm (39,37").
Traden ska vara i kontakt med marken for att undvika att den
skadas av grasklipparen innan den &r tackt med grés.

- Nar omkretstraden installeras, respektera
installationsriktningen runt grasbaddarna (moturs).

- | linjer som inte &r raka, fast traden sa att den inte kan
spinnas och skapa en jamn kurva (radie 20 cm).

fastspikar for traden

~~
~ -
----------------

Nedgréavd trad

1. Grav en jamn fara i marken (ca 2+3 cm (0,787+ 1,181 ")).

2. Placera traden, medurs, langs hela omkretsen och med ett djup av nagra fa centimeter. Grav inte ner traden utéver 5 cm for
att inte minska signalens kvalitet och kraft som roboten kénner av.

3. Under installeringen av traden, blockerade den i vissa punkter om det behévs med spikarna som medféljer for att bibehalla
den i position nar marken tacks.

4. Tack hela traden med jord och se till att den forblir spand i marken.
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Sammanfogning av omkretstrad.

Anvand en originalkoppling om ytterligare omkretstrad behovs for

att slutféra installationen.

Satt in kabelandarna i kopplingen, kontrollera att kablarna ar helt
insatta sa att &ndarna ar synliga pa den andra sidan. Tryck med

hjalp av en tang in knappen pa den 6vre sidan helt.

J AT ——

- Anvidnd endast originalkopplingar som
garanterar séker och vattentéat elanslutning.

- Anvénd inte isoleringsband eller kopplingar
av annan typ som inte garanterar korrekt
isolering (kabeldndar, kabelfdsten etc.),
fuktigheten i marken orsakar efter en tid
rostbildning och brott pa omkretstraden.

INSTALLATION AV LADDNINGSSTATION OCH NATAGGREGAT

Forsiktighet - Anvisningar

Innan nagot som helst ingrepp, sla fran
strémférsérjningen.

Placera nataggregatet i ett omrade som inte &r
tillgangligt fér barn. Till exempel pa en héjd over
160 cm. (63.00 ").

Kabeln som leder till laddningsstationen kan inte
kan forkortas eller forldngas. Overskottskabeln ska
viras i form av en atta, sasom visas pa figuren.

Omkretstraden som anvinds fér installationen
kan inte vara kortare an 50 m. Kontakta narmaste
serviceverkstad.

1. Montera ner skyddet (L).

. Placera basen i det férutsedda omradet.

2
3. Forin omkretstrad (M) langs skenorna i laddstationen.
4

. Anslut trdden som gar in i laddningsbasen till séndarens réda klamma (T). Anslut traden som gar ut fran laddningsbasen till

den svarta klamman.

(63.00 )

( T\ —
nétaggregat (A)
sandare (B)
Min. h 160 cm ‘

Kabelfastena ska endast anvandas fér att ansluta den ursprungliga omkretstraden.

skyddet (L)

O

1
i
i
i

[}

_~réda klamman

sandare (T)

I
[l

= [ o =

---------- omkretstrad (M)

Hl
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5. Fast basen (N) till marken med spikarna (P). Fast basen med
expansionspluggarna (Q).

6. Installera nataggregatet (A). e ™\ ——

nataggregat (A)
7. Anslut laddningsstationens (N) elkabel (E) till ndtaggregatet
(A) -t

sandare (T) 1
8. Koppla nataggregatets kontakt (A) till eluttaget.

9. Om sandarens lysdiod blinkar fungerar anslutningen riktigt. | Omkretstrad
annat fall maste en felsdkning goras (se "Felstkning”). Min. h 160 em :
elkabel (E) '

10. Montera skyddet (L).

laddningsstation (N)

LADDNING AV BATTERI FOR NASTA ANVANDNING

1. Satt roboten i laddningsstationen.

2. Tryck pa knappen "ON” och vanta nagra sekunder tills roboten
slas pa helt. Skriv in I6senordet (om det behovs) (se "Inskrivning
av 16senord”). Tryck pa “Enter” om informationsmeddelanden
ar kvar pa displayen.

3. Efter nagra sekunder visas meddelandet “LADDNING PAGAR”
pa displayen. Dérefter visar displayen foljande information:

- veckodag, datum;

- programmerade arbetstider;
- arbetstid, total arbetstid;

- information om batteriet.

4. Tryck pa knappen "PLAY/PAUSE”. Pa displayen visas “PAUS”.
Batteriet startar laddningscykeln.

5. Efter att laddningen avslutats gar det att programmera roboten
for start (se “Programmeringslage”).

_

Batterierna ska férbli anslutna minst 4 timmar vid den forsta laddningen.
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INSTALLNINGAR

REKOMMENDATIONER FOR INSTALLNINGARNA

_

Anvéandaren ska gora installningarna enligt proceduren som beskrivs i handboken. Utfér ingen typ av
instéllning som inte uttryckligen anges i handboken. Eventuella extraordinéra instéllningar, som inte anges i
handboken, ska endast utforas av personal pa tillverkarens auktoriserade serviceverkstader.

REGLERING AV KLIPPHOJDEN

Innan knivens klipphdéjd stélls in, se till att roboten stannat under sakra villkor (se "Sakert stopp av roboten”).

_

Anvand skyddshandskar for att undvika fara fér skador pa handerna.

1. Vand roboten och placera den sa att huven inte skadas. e
2. Vrid beslaget med nyckeln (E) i medurs riktning.

m 3. Lyft eller sdnk skarenheten (D) for att definiera 6nskad
klipphojd. Vardet kan identiferas med en skala som sitter pa
nyckeln.

(¢ R ——

Anvéand inte roboten fér att klippa gras med en héjd
som 6verstiger 1 cm (0,40 ") i forhallande till kniven.
Minska klipphéjden gradvis. Det rekommenderas
att minska héjden under 1 cm (0,40 ") varje/varannan
dag tills en idealisk hojd uppnas.

4. Nar instéllningen slutforts, vrid beslaget moturs (E).

5. Vand roboten till arbetslaget. N
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DRIFT OCH FUNKTION

KRAV VID ANVANDNING

_

- Innan den férsta anvdndningen av roboten, la4s noggrant igenom hela handboken och se till att du
forstar innehallet. Var speciellt uppméarksam med all information som géller sékerheten.

- Aktivera endast de anvdndningar som rekommenderas av tillverkaren och andra inte pa nagra
anordningar for att uppna en annan prestanda.

- Undvik att anvanda roboten och kringutrustningen under ogynnsamma véderférhallanden, sérskilt nar
det ar risk for blixtnedslag.

BESKRIVNING AV ROBOTENS REGLAGE

Bilden visar var reglagen sitter pa maskinen. e A
A. DISPLAY: &r klar for att visa alla funktioner.
B. ON: tryck for att satta pa grasklipparen. Sommes- — ~ ~ KNAPPEN “STOP” (1)
------- L= = — — — -KNAPPEN“-" (H)
C. OFF: tryck for att stinga av gréasklipparen. Displayen slécks. - B _ _ _ DISPLAY (A)
D. PLAY/PAUSE: tryck for att stanna upp grasklipparen, som | [ =y ~ — — - KNAPPEN “ENTER” (G)
staller displayen pa “vantlage”. Pa det har laget géor det att 8 _ _ _ (NAPPEN“+” (F)
programmera grasklipparen. Tryck igen for att ateruppta | [EEEGSEEEEE————— _ _ _ KNAPPEN “PLAY/PAUSE” (D)
arbetet. Genom att trycka pa knappen nar grasklipparen
laddas, aterupptar den inte arbetet férran den trycks igen och | [EENMESTSERE — — — KNAPPEN “ON” (B)
"Paus” forsvinner fran displayen. | ESESTEEENPNEE. KNAPPEN “HOME/WORK’ (E)
E. HOME/WORK: tryck for att grasklipparen ska ga tillbaka till .3 ---- KNAPPEN “OFF” (C)
basen och pa sa satt gora en tidigare laddning av batterierna.
Om den trycks ner medan grasklipparen laddas avbryter ) )
askli i 3 * RITNINGEN SOM FORESTALLER TANGENTBORDET
grésklipparen laddningen och aterupptar arbetet. L AR ENDAST ETT EXEMPEL )

. KNAPPEN “+”: under klippning, tryck for att satta igang kniven som tidigare stannades upp. Under programmeringen, tryck

for att oka falten som menyn féreslar.

G.ENTER: under klippning, tryck for att satta igang spiralfunktionen. Under programmeringen, tryck for att bekréafta och spara

H.

valet.

KNAPPEN “-”: under klippning, tryck for att stanna upp kniven. Under programmeringen, tryck for att minska falten som
menyn foreslar.

STOP: Tryck for att stanna grasklipparen pa sékert lage. Anvands endast i farliga fall och for att géra underhall pa roboten.

ATKOMST TILL MENYERNA

Robotens funktioner kan programmeras med de olika funktionerna i varje meny. Tabellen visar en lista éver menyer som kan
kommas &t med motsvarande funktioner.
For att géra en programmering, f6lj anvisningen som ges:

1.

Tryck pa knappen "ON” och vanta nagra sekunder tills roboten slas pa helt. Skriv in I[dsenordet (om det behovs) (se "Inskrivning
av lésenord”). Tryck pa "Enter” om informationsmeddelanden &r kvar pa displayen.

om roboten satts pa i laddningsstationen, visas visas meddelandet “LADDNING PAGAR?”, pa displayen efter nagra sekunder.
Tryck pa knappen “PLAY/PAUSE”;

pa displayen visas “PAUS”;
tryck pa knappen “ENTER”. Du gér till programmeringsmenyn och pé& displayen visas funktionen “INSTALLNINGAR”.
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NAVIGERING

| programmeringsmenyn, félj instruktionerna fér din navigering:

- “4” och “”: Bladdra igenom menyns alternativ i cykler eller &ndra funktionens véarde som visas pa displayen.

- “ENTER”: Ga till nasta menyniva eller bekréafta och spara vardet som visas i displayen och ga till nasta funktion.

- “PLAY/PAUSE”: Ga till foregaende menyniva tills du lamnar programmeringen.

- “OFF”: Slack roboten utan att bekrafta den sista funktionen som visas pa displayen.

Menyn &r i en tradstruktur. En introducerande sammanfattning féljer programmeringsfunktionerna. Den detaljerade forklaringen
for varje funktion finns pa sidorna efter flodesdiagrammet.

Funktionerna som markerats med * finns endast pa vissa modeller. Se tabellen "Tekniska specifikationer”.

_ Aktivera
Faststéller beteendet vid regn
Avaktivera
Aktiverar eller inaktiverar en Aktivera
identifiering av det klippta graset Avaktivera
Bestammer hur roboten ska ga Foljer kabeln
tillbaka till laddningsstationen V-Meter (*)

Konfigurera datumet |

Instéallningar

Regnsensor

Autom. progr (*)

Letar laddning

Datum

Tid

INR |

Konfigurera tiden |

Arbetsschema

Vecka

|
L e N e e B |

Stéll in arbets- och vilodagar |

|

Arbetsschema 1 Bestam den forsta intervallen inom vilken roboten ska sattas i drift |

|

Arbetsschema 2 Bestédm den andra intervallen inom vilken roboten ska séttas i drift |

—| Sekundéra omr.1

Faststéller konfigurationen av ett eventuellt
sekundart omrade 1 som anger omradets
dimension, avstandet fran laddningsstationen
och riktningen for att na den

Procentsats

Avstand

Faststéller konfigurationen av ett
eventuellt sekundart omrade 2 Riktning

—| Sekundéra omr.2

_| Sekundira omr.3 (*)

Faststéller konfigurationen av ett
eventuellt sekundart omrade 3

L1
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Andra l6senord |—| Tillater en instéllning av I6senordet |

Aktivera

I

- Bestdm om ett I6senord maste anges
Start [6senord nér roboten startas

Avaktivera

Om den aktiverats ska ett I6senord Aktivera
Tangentlas I— anges for att komma at robotens
funktioner Avaktivera

|

Arbetslage

—| Automatisk |—| Stéll in en automatisk funktion av roboten |
= * Staéll in en arbetscykel i det stdngda _“
Avstangt omrade (%) omradet som inte har en laddningsstation

Sprakval
Sprak |—| Instéllning av anvandarmenyns sprak |
DD/MM/AA
Datumformat |—| Stéll in datumets format —
MM/DD/AA

Tidsformat — Stiill in tidsformat

IR

Avstandsformat I— hanteringen av de sekundéra
omradena

Stéll in avstandets format for 4[%
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INSTALLNING - PROGRAMMERINGSLAGE

REGNSENSOR: funktion for att stélla in roboten vid regn.

e Aktivera: vid regn gar roboten tillbaka till stationen och forblir pa
“laddningsléget” Efter att laddningscykeln slutférts startar roboten om och
aterupptar klippningen om det slutat regna.

* Avaktivera: vid regn fortsatter roboten att klippa graset.

AUTOM.PROGR.: (endast for vissa versioner, se “Tekniska specifikationer”)
funktion for att automatiskt minska robotens grasklippningstid beroende pa
grasmattans tillstand.

* Aktivera: roboten minskar arbetstiden beroende pa grasets tillstand. Nar
grasmattans yta &r jdmn stéller maskinen automatiskt in en viloperiod som
forsenar nasta utgang fran laddningsstationen. Robotens arbete gors hur som
helst inom de instéllda arbetstiderna.

* Avaktivera: roboten arbetar enligt installd tid och sa lange som batterierna ar
tillréckligt laddade.

LETAR LADDNING: bestammer hur roboten ska ga tillbaka till laddningsstationen.

1. “Foljer kabeln”. Roboten gar tillbaka till laddningsstationen och stéller hjulen
pa vardera sida 6ver omkretstraden.

2. “V-Meter”. Roboten ror sig langs omkretstraden pa ett indikativt avstand
som gar fran nagra cm till 1 meter (3.2 '). Ibland vidrér den traden, speciellt
i stréackor som inte raka, tills den kdnner av "Kallelse” till laddningsstationen.
Se kapitlet "Installation”.

DATUM: funktion for att stalla in datumet.

TID: funktion for att stélla in tiden.
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ARBETSTID - PROGRAMMERINGSLAGE

VECKA: funktion fér att programmera dagarna nér roboten &r i drift under veckan.
Markéren stéller sig automatiskt under bokstaven “M” (Mandag).

Genom att stélla in alla dagar pa “1111111” betyder det att roboten arbetar alla
dagar. Genom att stélla in “0000000” arbetar inte roboten nagon dag i veckan.

- Varde 1: robotens arbetsdag.

- Vaérde 0: robotens vilodag.

- Vérde B: robotens arbetsdag. Innan roboten utfér sin arbetscykel
klipper den grasmattans kant. Vi rekommenderar att lamna kvar
instéllningen av standardfrekvensen.

(R —

For att pa basta satt utnyttja prestandan rekommenderas det att
ett dagligt arbete av roboten programmeras.

ARBETSSCHEMA 1: funktion for att stalla in den forsta tidsintervallen for
robotens drift under dagen.

Markéren stéller sig automatiskt i omradet under den forsta tidsintervallen (t.ex.
fran 10:00 till 13:00). Stall in tiden néar arbetet ska inledas och avslutas.

Genom att stélla in tiden pa “00:00 — 00:00” kommer roboten inte att arbeta
under arbetstid 1. Om tiden som anges é&r fel, t.ex. starttiden intraffar efter
avslutningstiden eller tiden éverskriver arbetstiden 2, avger roboten en ljudsignal
och aterstaller tiden.

ARBETSSCHEMA 2: funktion for att stalla in den andra tidsintervallen for
robotens drift under dagen.

A

Om sekundéara omraden maste stillas in rekommenderas det att
programmera de bada arbetstiderna f6r att 6ka antalet klippningar
av omradet.

MTOTFLS
1B11B11

¥ = &

ARB. SKEMA
00:00-00:00
)

Instélliningen av robotens arbetstid &r mycket viktigt for en korrekt funktion av produkten. Manga parametrar paverka
konfigurationen av arbetstiden som till exempel antalet sekundara omraden, antalet batterier och styrkan, grasmattans tillstand,
typen av grés osv. | allménhet ska arbetstiderna 6kas nagot i tradgardar med sekundéara omraden, tradgardar med manga hinder
och i mycket komplicerade omraden. Nedan féljer en tabell som exempel som kan anvandas for en forsta konfiguration. OBS”

Stall in alla veckodagarna pa “1”-“Arbetsdagar”.

Modell m? (f12) | Tid 1 Tid 2
150 (1615) 11:00 11:50
Autoclip 221 300 (3230) 11:00 11:50 15:00 15:50
AR1 500 400 (4304) 10:00 16:00
500 (5380) 10:00 19:00
300 (3230) 11:00 12:40
Autoclip 223 500 (5380) 11:00 12:30 15:00 16:30
800 (8608) 10:00 12:00 15:00 17:00
400 (4304) 10:00 12:00
Autoclip 225 S 800 (8608) 10:00 12:00 15:00 17:00
1100 (11836) 09:00 20:00
800 (8608) 10:00 12:00 15:00 17:00
Autoclip 228 S
1200 (12912) 10:00 13:00 17:00 20:00
Autoclip 230 S
1600 (17216) 09:00 22:00
Autoclip 230 S 2000 (21520) 08:00 23:00
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SEKUNDARA OMRADEN - PROGRAMMERINGSLAGE

Om omradet som ska klippas avser sekundara omraden beroende pa definitionen som ges i kapitlet "Férberedelse och
begrénsning av arbetsomraden” maste en programmering goras av de sekundéra omradena for en indikation till roboten hur
de sekundéara omradena kan nas

och pa vilken frekvens.

SEKUNDART OMR.: funktion for att definiera en automatisk grasklippning i ett sekundart omrade.

- P_rocen_tsa@s;' f?r att stélla in det sekundéra omracﬂigts (— ol W, P ol
dimension i férhallande till grdsmattans hela yta. Nedan féljer | 1
en tabell som referens fér konfigurationen. ? huvudomrade

}

[P ——

* 10% anger ett mycket litet omrade. |

* 30% anger ett omrade pa ungefar 1/3 av hela tradgarden.

* 50% anger ett omrade pa ungefar halften av hela tradgarden.

I ——

* 80% anger ett sekundart omradde som ar storre an S——e——

huvudomradet. sekundart omrade 1

< (30%, 60MT, moturs)

* 100% roboten féljer omkretstraden varje gang som den
ldmnar laddningsstationen fér att klippa i det sekundéra
omradet.

- = -

sekundéart omrade 2

- ---—¢¢--1
(20%, 30MT, moturs) L4

» moturs riktning »» medurs riktning

- Avstand: tillater en instalining av avstandet som kréavs for att roboten ska na det hela sekundara omradet genom att félja
omkretstraden. Halften av det sekundéra omradet ska helst tas som referens for att sékerstélla att roboten borjar sitt arbeta
inuti det omréadet.

- Riktning: anger den kortaste korriktningen for att na det sekundara omradet. Riktningen kan vara med- eller moturs. Roboten
som lamnar laddningsstationen foljer traden i den rikining som anges for att na det sekundara omradet.

- Lé&ge: anger metoden for att na det andra omradet. Anvand metoden "Féljer kabeln” endast i de fall som det finns manga
hinder i tradgarden och nara omkretstraden (mindre &n 2 meter) eller nar det finns tranga gangar (under 2 meter) for att na
det andra omradet. | alla andra fall &r det bast att anvanda metoden “V-Meter”.

* “Foljer kabeln”. Roboten nar det andra omradet och staller hjulen pa vardera sida 6ver omkretstraden.

* “V-Meter”. Roboten nar det andra omradet och ror sig langs omkretstraden pa ett indikativt som gar fran nagra cm till 1
meter (3,2 ).

SEKUNDART OMR 2: funktion fér att definiera en automatisk klippning i det sekundéra omrédet 2. Instéliningen férutser samma
konfigurationsparametrar som det sekundara omradet 1.

SEKUNDART OMR 3: (endast fér vissa versioner, se “Tekniska specifikationer”) funktionen som definierar en automatisk
klippning i det sekundéara omradet 3. Installningen forutser samma konfigurationsparametrar som det sekundéara omradet 1.

SAKERHET - PROGRAMMERINGSLAGE

ANDRA LOSENORD: funktion for att stélla in eller andra lIdsenordet.

- Nej: andrar inte I6senordet som angetts tidigare.

- Ja: for att ange eller &ndra losenordet som ska anvandas for att satta pa roboten. | normala fall ska féljande information
uppges:

* losenord: ange det gamla I6senordet (fabriksinstallt pa 0000);
* nytt I6senord: ange det nya l6senordet;

* upprepa l6senordet: ange det nya lésenordet igen.
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_

Ange det féregaende och sedan det personanpassade for att stélla in eller &ndra I6senordet. Losenordet som
tillverkaren stallt in ar fyrsiffrigt (0000).

_

Nér I6senordet anges ska det upprepas for att sékerstélla att det stéllts in riktigt. For att inte gldmma
Iosenordet, vélj en kombination som du latt kommer ihag.

START LOSENORD: funktion fér att programmera eller begéra ett I6senord varje g&ng som roboten slacks och séatts pé igen
efter en stillastdende period (t.ex. under vintertid).

- Nej: Roboten startar om och satts igang utan att I6senordet behévs anges. For att bekrafta parametern begér roboten ett
I6senord.

- Ja: roboten startar inte om och satts inte igang férran losenordet angetts.

FUNKTIONSSATT - PROGRAMMERINGSLAGE

Funktion for att stalla in robotens driftslage. Nar roboten slécks stalls den automatiskt pa laget "AUTOMATISKT”.
¢ Automatisk: normalt funktionslage. Roboten kanner av omkretstraden och gar tillbaka till laddningsstationen nar det kravs.

 Avstidngt omrade: funktionslagen i stangda omréden som inte har en laddningsstation. For en korrekt anvandning, se
"ANVANDNING AV ROBOTEN | STANGDA OMRADEN UTAN LADDNINGSSTATION”.

SPRAKALTERNATIV - PROGRAMMERINGSLAGE

SPRAK: funktion for att valja spraket for meddelandena och anvandarmenyn. Bladdra igenom de olika alternativen med knappen
“+” eller “-“ och bekréafta med knappen “ENTER”.

« DATUMFORMAT
« TIDSFORMAT
o AVSTANDSFORMAT

De har funktionerna gor att du kan anpassa datumets, tidens och avstandets format.

IGANGSATTNING — AUTOMATISKT LAGE

En start av den automatiska cykeln gors vid den forsta igangsattningen eller efter en stillastdende period.
1. Kontrollera att grasmattan som ska klippas har en héjd som motsvarar robotens funktion (se tekniska specifikationer).
2. Stall in 6nskad klipphdjd (se instéllning av klipphdjden).

3. Kontrollera att arbetsomradet begransats riktigt och att inga hinder finns for en korrekt funktion av roboten enligt anvisningen
i avsnittet "Forberedelse och begréansning av arbetsomradena” och féljande.

4. Sétt roboten i laddningsstationen.

5. Tryck pa knappen "ON” och vanta nagra sekunder tills roboten slas pa helt. Skriv in I6senordet (om det behévs) (se "Inskrivning
av lésenord”). Tryck pa "Enter” om informationsmeddelanden &r kvar pa displayen.

6. Om roboten satts igang for den forsta gangen ska en programmering utféras. Om roboten sétts igang efter ett stillastaende,
gor en kontroll att de programmerade funktionerna motsvarar tillstandet pa ytan som ska klippas (t.ex. tillagg av en pool,
véaxt, osv.) (se "Programmeringslage”).

7. Efter nagra sekunder visas meddelandet “LADDNING PAGAR” pa displayen.
8. Roboten bdrjar att klippa grasmattan enligt programmeringslaget.

9. Om det finns stora vattenpodlar efter ett kraftigt regn ska omradet atgardas eller se till att roboten star pa "Paus”.
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SAKERT STOPP AV ROBOTEN

Roboten kanske maste stannas upp under funktionen. Under normala villkor stannar roboten upp med knappen “OFF”. Vid fara
eller for att utfora underhall ska den stannas upp under sékra villkor for att undvika risk for att kniven plotsligt satts igang. Tryck
pa knappen “STOP” for att stanna upp roboten. Koppla ur stickproppen fran eluttaget.

J A —

Roboten maste stannas under sakra villkor for
underhall och reparationer (t.ex.: byte av kniv,
rengdring, osv.).

~

KNAPPEN "STOP” (A)

For att starta roboten, f6lj anvisningen som ges:
- satt roboten inne i omradet som ska klippas;

- Tryck pa knappen "ON” och vanta nagra sekunder tills roboten
slas pa helt. Skriv in Il6senordet (om det behovs) (se "Inskrivning
av l6senord”). Tryck pa "Enter” om informationsmeddelanden
ar kvar pa displayen. Displayen tands och efter en kort tid visas
"Paus”. Roboten star nu pa pauslage;

- tryck pa knappen "PLAY/PAUSE".

Om roboten startas utanfor klippomradet startas inte knivens
motor. Efter en kort signalsékning visar roboten “Utanfér gréns”
pa displayen. Tryck pa knappen “OFF”, placera roboten inne i
omradet som ska klippas och utfor startproceduren igen.

AUTOMATISK TILLBAKAGANG TILL LADDNINGSSTATIONEN

Roboten avslutar arbetscykeln nar tillstanden i listan intraffar:

- slut arbetstid: nar arbetstiden slutforts, gar roboten automatiskt tillbaka till laddningsstationen och fungerar sedan enligt
programmerade lagen (se "Programmeringslaget”).

- regn: med aktiv funktion, vid regn, gar roboten automatiskt tillbaka till laddningsstationen och fungerar sedan enligt
programmerade lagen (se "Programmeringslaget”).

- batterier som ska laddas: roboten gar automatiskt tillbaka till laddningsstationen.
- klippt grasmatta (endast for vissa versioner, se “Tekniska specifikationer”): sensorn kénner av den klippta grdsmattan

och roboten gar automatiskt tillbaka till laddningsstationen och fungerar sedan enligt programmeringslaget (se
"Programmeringsléaget”).

ANVANDNING AV ROBOTEN | STANGDA OMRADEN UTAN LADDNINGSSTATION

(Endast for vissa modeller, se “Tekniska specifikationer”). En start
av roboten i stingda omraden gors for att klippa graset i omraden
som avgrénsas med omkretstraden och utan laddningsstation.

Forsiktighet - Anvisningar

Transportera roboten med hjalp av handtaget.
Undvik att halla roboten i ramen och anvénd alltid
handtaget.

Placera roboten inne i arbetsomradet pa minst 100 ecm (39,37 inc.)
avstand fran omkretstraden och vilket som helst hinder.

Bruksanvisning 28



1. Tryck pa knappen "ON” och vénta nagra sekunder tills roboten slas pa helt.
Skriv in 16senordet (om det behdvs) (se "Inskrivning av l6senord”). Tryck pa
"Enter” om informationsmeddelanden &r kvar pa displayen.

2. Padisplayen visas “PAUS”.

3. Aktivera programmeringsldget och vélj menyn “FUNKTIO!}JSSATT”. Valj

“STANGT OMRADE”. P& displayen visas “STANGT OMRADE - 60 Min” AVSTANGT OMRADE
(standardvérde). 60 min

4. Tryck pa knapparna “+”, “-” for att stalla in minuterna.

5. Tryck pa knappen “ENTER” for att bekréafta. @

6. Tryck pa knappen "PLAY/PAUSE” for att lamna programmeringen och starta
sedan om roboten. Nar den instéllda tiden gatt ut stannar roboten upp pa
sakert lage i narheten av omkretstraden.

7. Aterstall robotens normala funktion enligt beskrivningen i kapitel “START-
AUTOMATISKT LAGE”.

ANGE LOSENORD

Roboten kan skyddas av ett I6senord som bestar av fyra siffror som anvéndaren kan aktivera, inaktivera och anpassa (se
"Programmeringslage”).

1. Padisplayen visas meddelandet:

LOSENORD
2. Tryck pa knapparna “+”, “” for att stélla in den forsta siffran. 0000

3. Tryck pa knappen “ENTER?” for att bekréafta. Markoren gar till nasta position.

4. Upprepa proceduren for att stalla in alla siffror i I6senordet. @

Roboten ar nu férberedd for anvandning.

DISPLAYENS VISNING UNDER ARBETET

Medan grasklipparen arbetar visar displayen féljande data:

- grésklipparens hastighet;

28m/min 2800rpm
Batteri 75%

- skarbladets hastighet;

- Dbatteriets laddningsprocent. @

Medan grasklipparen laddas visar displayen "LADDNING PAGAR”.

Om gréasklipparen inte befinner sig i en arbetsintervall, visar displayen dagen och
tiden nér arbetet ska starta.
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LANGVARIGT STILLASTAENDE OCH IDRIFTSATTNING

Om roboten inte anvands under en langre tid och fore klippningssdsongen maste en serie arbeten utféras for att garantera en
korrekt funktion nar den ska anvandas pa nytt.

1. Ladda batteriet helt och hallet innan roboten stélls undan infor vintern. Ladda batteriet minst var 5:e manad.

2. Se till att en auktoriserad aterférsaljare utfér planerade underhall. Detta &r mycket viktigt for att halla roboten i gott skick. |
normala fall omfattar en assistans féljande arbeten:

* en total rengdring av robotens ram, kniven och alla andra rérliga delar;

* invandig rengdring av roboten;

* kontroll av robotens funktion;

* kontroll och vid behov ett byte av slitha komponenter som, till exempel, kniven;
* kontroll av batteriets kapacitet;

* aterforséaljaren kan &ven installera den nya programvaran.

3. Gor noggrant rent roboten och laddningsstationen (se "Rengéring av roboten”).

4. Kontrollera om det finns slitna eller skadade komponenter som, till exempel, kniven och bestdm om ett byte kravs.

5. Placera roboten pa en skyddad och torr plats, med en omgivningstemperatur pa 10-20 °C. Platsen ska inte vara lattatkomlig
for barn, djur, frammande féremal mm. Forvara roboten pa en plats med en temperatur som &r under 20°C for att begransa
en sjalvurladdning av batterierna.

6. Koppla ur stickproppen (A) fran eluttaget.

7. Téack laddningsstationen (C) for att undvika att material kan trdnga in (blad, papper, osv.) och for att bevara kontaktplattorna.

Idriftsattning

Innan roboten sétts i drift, efter ett langt stillastaende, fortsatt pa
angivet satt.

1.

2
3.
4

Anslut stickproppen (A) till eluttaget.

. Sla pa strommen.

Sétt roboten i laddningsstationen.

. Tryck pa knappen "ON” och vanta nagra sekunder tills roboten

slas pa helt. Skriv in I6senordet (om det behovs) (se "Inskrivning
av l6senord”). Tryck pa "Enter” om informationsmeddelanden
ar kvar pa displayen.

Efter nagra sekunder visas meddelandet “LADDNING PAGAR”
pa displayen.

Roboten & nu férberedd f6r anvandning (se
"Programmereingslage”).
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LADDNING AV BATTERI EFTER ETT LANGVARIGT STILLASTAENDE

! Fara-Varning

Det ar férbjudet att ladda roboten i explosiva eller
brandfarliga omgivningar.

1.
2.
3.

Forsérj laddningsstationen och se till att plattorna ar rena.
Sétt roboten i laddningsstationen.

Tryck pa knappen "ON” och vénta nagra sekunder tills roboten
slas pa helt. Skriv in I6senordet (om det behovs) (se "Inskrivning
av lésenord”). Tryck pa "Enter” om informationsmeddelanden
ar kvar pa displayen.

Efter nagra sekunder visas meddelandet “LADDNING PAGAR”
pa displayen.

Tryck pa knappen "PLAY/PAUSE” (B). Batteriet startar
laddningscykeln.

Nér laddningen avslutats, tryck pa knappen “OFF” (C).
Placera roboten pa en skyddad och torr plats, med en

omgivningstemperatur pd 10 - 20 °C. Platsen ska inte vara
lattatkomlig for barn, djur, frammande féremal mm.
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RAIN SENSORS

KNAPPEN “PLAY/PAUSE” (B)

KNAPPEN “ON” (A)

KNAPPEN “OFF” (C)
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ANVANDNINGSRAD

Nedan foljer nagra anvisningar som ska foljas nar roboten anvéands:

efter att du last igenom dokumentationen, gor nagra forsok vid den férsta anvandningen for att lara kdnna kommandona och
huvudfunktionerna;

kontrollera att fastskruvarna till huvuddelarna dragits at;
klipp graset ofta fér att undvika att graset blir f6r hogt;

anvand inte roboten for att klippa grds med en hojd som 6verstiger 1 cm (0,40 ") i forhallande till kniven. Vid hogt gras, hoj
kniven for att sedan sénka den gradvis under de féljande dagarna;

om grasmattan har ett automatiskt bevattningssystem, programmera roboten sa att den gar tillbaka minst 1 timma innan
bevattningens inleds;

kontrollera markens lutning och se till att de maximala tillatna vardena inte Gverstigs sa att inga faror orsakas vid anvandningen
av roboten;

vi rekommenderar att roboten programmeras sa att den inte arbetar mer &n nédvandigt. Uppskatta aven hur mycket gréset
vaxer under de olika sdsongerna, s att den inte slits i onédan och minskar batteriets livslangd;

nar roboten &r i funktion, se av sékerhetsskal till att det inte finns nagra personer (speciellt barn, aldre eller rérelsehindrade
personer) samt husdjur i arbetsomradet. For att undvika denna risk rekommenderas det att programmera robotens arbete
under lampliga tider.

LOPANDE UNDERHALL

REKOMMENDATIONER FOR UNDERHALLET

_

Under underhallen, anvand personliga skyddsutrustningar som rekommenderas av tillverkaren, speciellt vid
ingrepp pa kniven. Innan ett underhall, se till att roboten stannat under sékra villkor (se "Séakert stopp av
roboten”).

TABELL OVER PLANERADE UNDERHALLSINTERVALLER

Varje vecka

Typ av ingrepp | Referens

Nar | Komponent |
Gor rent och kontrollera
knivens effektivitet. Kniven
ska bytas ut om det &r bojt
pa grund av en stét eller om

det ar mycket slitet

Se "Rengdring av roboten”
kniv
Se “Byte av kniv”

Kulgrepp laddning av Gor rent och ta bort

Se "Rengdring av roboten”

slutet av klippningssédsongen

servicecenter

batterier eventuella oxidationer

Kontaktplattor S\gnﬁrg”gchtigali%; er Se "Rengdring av roboten”

Regnsensor ngnrtel;rgﬁchﬁatﬁrt\ er Se "Rengdring av roboten”
Varje manad Robot Gor rent Se "Rengoring av roboten”
En gang om aret eller vid Robot \LlJigfb;ert:jgbE{(I)iﬁgelﬁgtderhéllet Se ” Langvarigt stillastaende

och idriftsattning”

Bruksanvisning




RENGORING AV ROBOTEN

1. Stanna roboten under sékra villkor (se "Sékert stopp av roboten”).

Forsiktighet - Anvisningar

Anvand skyddshandskar for att undvika fara fér skador pa handerna.

2. Gor rent alla externa ytor pa roboten med en svamp som fuktats med ljummet vatten och neutral tval. Vrid ur svampen riktigt
for att avlagsna dverskottsvatten innan den anvands.

Forsiktighet - Anvisningar

Att anvanda fér mycket vatten kan orsaka skadliga infiltreringar i de elektriska komponenterna.

3. Anvand inte lI6sningsmedel eller bensin for att inte skada lackerade ytor och komponenter av plast.

4. Tvatta inte invandiga delar i roboten och anvéand inte en hogtryckstvatt for att undvika skador pa elektriska
och elektroniska komponenter.

A Forsiktighet - Anvisningar

For att inte irreversibelt skada elektriska och elektroniska komponenter, sénk inte ner roboten i vatten, helt
eller delvis, eftersom den inte &r vattentit.

5. Kontrollera robotens undre del (kniven, fram- och bakhjul), 7
anvand en borste och ta bort beldggningar och/eller rester som
kan hindra robotens funktion. | ’

6. Ta bort eventuella grasrester och blad fran robotens handtag.

7. Gor rent kulgreppen for batteriladdning (A), kontaktplattorna
(B) och avlagsna eventuella oxidationer eller rester pga
elkontakter med en torr trasa och med fint sandpapper om det
behdvs.

Kulgrepp for laddning (A)

8. Rengor rengsensorn (C) och eliminera rester av smuts eller
eventuell rostbildning.

9. Avlagsna rester som samlats inne i laddningsstationen.
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FELSOKNING

FEL, ORSAKER OCH ATGARDER

Informationen nedan &r till for att kunna séka och atgarda eventuella fel som kan uppsta under anvandningen. Vissa fel kan I6sas
av anvandaren. Ovriga kraver en teknisk kompetens eller specifik kapacitet och ska endast utféras av en kvalificerad person

med godkand erfarenhet inom den specifika sektorn.

Forsiktighet - Anvisningar

Stoppa roboten under sakra férhallanden (se “Stopp av roboten under sakra férhallanden”) om det ar
nédvéndigt att kontrollera roboten for att undvika risk for ovéantad start av knivbladet.

Problem

Hog ljudniva péa roboten

Orsaker

Skadat kniv

Atgarder

Byt kniven mot ett nytt (se "Byte av kniv”)

Skérenheten &r tilltappt med rester
(band, rep, plastbitar, osv.)

Stanna roboten under sékra villkor (se "Sékert
stopp av roboten”). Aterstall skarenheten

A Foérsiktighet - Anvisningar

Anvénd skyddshandskar for att undvika fara
for skador pa handerna

Roboten startade med oférutsedda
hinder narvarande (grenar, foremal som
glémts, osv.)

Stanna roboten under sékra villkor (se "Sakert
stopp av roboten”)

Avlagsna hindren och starta om roboten (se
"lgangsattning — Automatiskt lage”)

Funktionsfel pa elmotorn

Reparera eller byt motorn hos en auktoriserad
serviceverkstad

Foér hogt gras

Oka klipphdjden (se "Installning av klipphsjden”).

Gor en testklippning i omradet med en normal
grasklippare

Roboten stéller sig inte riktigt
i laddningsstationen

Fel placering av omkretstraden eller
laddningsstationens elkabel

Kontrollera anslutningen av laddningsstationen
(se ”Installation av laddningsstationen och
nataggregatet”)

Sénkning av marken néra
laddningsstationen

Placera laddningsstationen pa en plan och stabil
yta (se "Planering av anlaggningens installation”)

Roboten beter sig pa fel satt
runt grésplattarna

Omkretstrad har placerats fel

Satt tillbaka omkretstraden riktigt (moturs) (se
”Installation av omkretstraden”)

Roboten arbetar pa fel tider

Klockan ar felinstélld

Stall in robotens klocka (se
"Programmeringslage”)

Felinstalld arbetstid

Stéll in arbetstiden (se "Programmeringslage”)

Roboten gor ingen snabb
tillbakagang

Snabb tillbakagang har inte stallts in
riktigt

Kontrollera att en snabb tillbakagang kan géras
(se "Forberedelse for en snabb tillbakagang av
roboten till laddningsstationen”)
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Problem

Arbetsomradet klipps inte
helt och héllet

Orsaker

Otillracklig arbetstid

Atgarder

Forlang arbetstiden (se "Programmeringslage”)

Kniv med belaggningar och/eller rester

Stanna roboten under sakra villkor (se "Sakert
stopp av roboten”)

& Forsiktighet - Anvisningar

Anvand skyddshandskar for att undvika fara
for skador pa handerna

Gor rent kniven

Slitet kniv

Byt kniven mot en original reservdel (se "Byte av
kniv”)

Arbetsomradet &r for stort i forhallande
till robotens kapacitet

Anpassa arbetsomradet (se "Tekniska
specifikationer”)

Batterilivet haller pa att ta slut

Byt batterierna mot original reservdelar (se "Byte
av batterier”)

Batterierna laddas inte riktigt

Gor rent och ta bort eventuella oxidationer fran
batteriernas kontaktpunkter (se "Rengéring
robot”). Ladda batterierna i minst 12 timmar

Ett sekundart omrade klipps
inte helt och hallet

Fel programmering

Programmera det sekundara omradet riktigt (se
"Programmeringslage”)

Pa displayen visas "Service”

Det arliga underhallet maste utforas pa
roboten

Kontakta narmaste serviceverkstad

Pa displayen visas "Lyft"

Roboten lyfts fran marken

Kontrollera att roboten inte blockeras eller
hindras av féremal.
Gor rent och avlagsna eventuella grasrester
som kan téppa till sensorerna under karosseriet
(se "Rengdring av roboten”)

Pa displayen visas “Ingen
signal”

Omkretstraden har inte kopplats riktigt
(trasig kabel, elanslutning saknas, osv.)

Kontrollera strémférsérjningen, anslutningen
av nataggregatet och laddningsstationen
(se "Installation av laddningsstationen och
nataggregatet”)

Pa displayen visas “Utanfor
gréns”

For hog lutning

Avgransa omradet med kraftig lutning (se
"Planering av anlaggningens installation”)

Omkretstrad har placerats fel

Kontrollera att traden installerats riktigt (for
djupt, narliggande metallféremal, avstand
mellan trdden som avgransar tva delar under
70 cm, osv.) (se "Planering av anlaggningens
installation”)

Omekretstraden som avgréansar
invandiga omraden (grasplattar, buskar,
osv.) har placerats medurs

Satt tillbaka omkretstraden riktigt (moturs) (se
”Installation av omkretstraden”)

Overhettat nataggregat

Anvand lampliga I6sningar for att minska
nétaggregatets temperatur (ventilera eller
byt installationsplats, osv.) (se "Planering av
anlaggningens installation”)

Hjulens transmission ar fel

Kontrollera och fast hjulen riktigt
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Problem

Pa displayen visas “Fel hjul”

Orsak

Ojamn mark eller med hinder som
forhindrar rérelsen

Atgarder

Kontrollera att grasmattan som ska klippas
ar jamn och utan hal, stenar eller andra
hinder. Gor i annat fall en nédvandig rensning
(se "Forberedelse och avgrénsning av
arbetsomraden (huvudomraden och sekundart
omrade)”)

Funktionsfel pa en eller bada motorerna
som aktiverar hjulens transmission

Reparera eller byt motorn hos en auktoriserad
serviceverkstad

Pa displayen visas “For hogt
gras” eller "Knivfel”

Skadat kniv

Byt kniven mot ett nytt (se "Byte av kniv”)

Skarenheten ar tilltdppt med rester
(band, rep, plastbitar, osv.)

Stanna roboten under sakra villkor (se "Sakert
stopp av roboten”)

& Forsiktighet - Anvisningar

Anvéand skyddshandskar for att undvika fara
for skador pa handerna
Aterstall skarenheten

Roboten startade med oférutsedda
hinder (grenar, foremal som glomts,
0SsV.)

Stanna roboten under sékra villkor (se "Sakert
stopp av roboten”)

Avlagsna hindren och starta om roboten (se
"lgangsattning — Automatiskt lage”)

Funktionsfel pa elmotorn

Reparera eller byt motorn hos en auktoriserad
serviceverkstad

For hoégt gras

Oka klipphdjden (se "Installning av klipphsjden”).
Gor en testklippning i omradet med en normal
grasklippare

Pa displayen visas
“WatchdogError”

Det invéndiga sékerhetssystemet
(programvara) har aktiverats

Stang av och sétt pa roboten.
Kontakta ndrmaste serviceverkstad om
problemet kvarstar

Pa displayen visas
“Omkullvaltn”

Roboten befinner sig pa en lutning som
Overstiger tillatna gréanser.

Uteslut omradet med en lutning som &verstiger
tillatna granser

Lysdioden
(C) tands
inte

Utspénning saknas

Kontrollera att kopplingen till ndtaggregatets
strdmanslutning &r korrekt

Sakring har gatt

Byt sékringen pa narmaste serviceverkstad

Lysdioden
(C) for
sandaren
ar tand

Avbruten omkretstrad

Stanna roboten under sékra villkor (se "Sakert
stopp av roboten”). Koppla ur nataggregatets
strémanslutning och sammanfoga omkretstraden
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BYTE AV KOMPONENTER

REKOMMENDATIONER FOR BYTE AV DELAR

_

Utfér byten och reparationer enligt anvisningarna som ges av tillverkaren eller kontakta en serviceverkstad

om dessa ingrepp inte finns i handboken.

BYTE AV BATTERIER

_

Byt batterierna pa en auktoriserad serviceverkstad.

BYTE AV KNIV

1. Stanna roboten under sékra villkor (se "Sékert stopp av roboten”).

_

Anvand skyddshandskar for att undvika fara for skador pa handerna.

For att byta kniven, anvand endast en original del som &r avsedd
fér apparaten.

MODELL: Autoclip 221, AR1 500, Autoclip 223, Autoclip 225 S,
Autoclip 228 S, Autoclip 230 S

Knivens kod: 122104111/0

2. Vand roboten och placera den sa att huven inte skadas.
3. Skruva loss skruvarna (B) for att demontera kniven (A).
4. Sétti det nya kniven och dra at skruvarna.

5. Vand roboten till arbetslaget.
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BORTSKAFFANDE AV ROBOTEN

* Nar produktens livslangd gatt ut klassificeras den som WEEE (avfall som utgérs av eller innehaller elektrisk
och elektronisk utrustning). Det ar darfor forbjudet att skaffa bort den som normalt hushallsavfall och som
blandat kommunalt avfall (osorterat) eller som separat kommunalt avfall (sorterat).

e Anvandaren ska, under demonteringen, se till att produkten atervinns enligt gallande lokala lagar.
Anvandaren ska separera elektriska och elektroniska komponenter och éverlamna dem till auktoriserade
insamlingscentraler f6r WEEE-produkter fér separat bortskaffande eller ¢verlamna hela produkten till
aterforsaljaren vid kop av en ny apparat. Ett felaktigt bortskaffande WEEE-produkter bestraffas med
sanktioner som forutses av gallande lagar i landet dar brottet begatts.

* De farliga &mnena som finns i elektriska och elektroniska produkter har en potentiell skadlig effekt pa [ ]
miljén och méanniskans halsa och darfér har anvandaren en viktig roll i ateranvéndningen, atervinningen
och andra former av atervinning av WEEE-produkter.

» Alla komponenter som ska separeras och skaffas bort pa specifikt satt har markerats med en motsvarande
signal.

4

® Fara - Varning

WEEE- Avfall fran elektriska och elektroniska produkter (WEEE) kan innehalla farliga amnen med potentiella
skadliga effekter pa miljon och pa manniskors hilsa. Det ar obligatoriskt att bortskaffandet av WEEE-
produkter gors pa korrekt satt.

* Emballage — Produktens emballage har tillverkats av atervinningsbart material och ska skaffas bort pa ett hallbart satt i
avsedda uppsamlingsbehallare eller hos auktoriserade.

* Batterier — Gamla eller begagnade batterier innehaller skadliga amnen fér miljon och méanniskans halsa och far darfor

inte skaffas bort i normalt hushallsavfall. Anvandaren ska obligatoriskt skaffa bort batterierna pa ett hallbart satt i avsedda
uppsamlingsbehallare eller hos auktoriserade insamlingscentraler.
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EXEMPEL PA TRADGARD

T

TRADGARD MED SMAL PASSAGE.FOR TILLBAKAGANG TILL LADDNINGSBAS,
SEKUNDAROMRADE OCH STANGT OMRADE
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Referensdata:

A. trad med utskjutande rotter maste avgransas med omkretstrad. Om avstandet till omkretstraden som har lagts ut pa
tradgardens yttre kant ar under 70 cm maste ett utrymme pa 20 cm lamnas mellan den utgaende traden och returtraden for
dess avgréansning.

B. smal passage med minimalt avstand mellan tradarna lika med 70 cm.

C. kallelse pa traden. Kallelsen maste placeras pa marken annars kan inte roboten passera genom den smala passagen (B)
nar den gar tillbaka till laddningsstationen.

D. arbetsutgang pa sekundaromrade. Se avsnittet "Programmering”. Vi rekommenderar att stélla in ett sekundaromrade pa

grund av tradgardens utformning, dar den smala passagen (B) avskiljer omrade (D) fran det omrade dar laddningsstationen
befinner sig.

E. stangt omrade. Passagen for att na omradet (E) ar for smal for att roboten automatiskt ska kunna komma till omradet.
Programmering:
e sekundaromraden:
- omrade 1:
- procenttal: 50 %;
- riktning: moturs;

- avstand: 50 m (avstand mellan laddningsstationen och punkt "D”);
- lage: patraden.

e stangt omrade: flytta roboten manuellt till det stangda omradet minst 3 ganger i veckan
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TRADGARD MED SPECIELL U-FORM.
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Anmarkningar:

pa grund av tradgardens speciella form rekommenderar vi att stélla in roboten for att pabdrja arbetet pa olika stallen (inte alltid
fran laddningsbasen) per att optimera klippningseffektiviteten.

Referensdata:
A - B: arbetsutgangar pa sekundaromraden. Se avsnittet "Programmering”. Vi rekommenderar att stélla in tva sekundaromraden
for att 6ka robotens arbetseffektivitet och lata den paborja arbetet pa olika omraden i tradgarden.

Programmering:

* sekundaromraden:

- omrade 1- A:
- procenttal: 30%;
- riktning: medurs;
- avstand: 30m (avstand mellan laddningsstationen och punkt "A”);
- lage: V-Meter.

- omrade 2 - B:
- procenttal: 30%;
- rikining: moturs;
- avstand: 30m (avstand mellan laddningsstationen och punkt "B”);
- lage: V-Meter.
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TRADGARD MED BOSTAD | MITTEN: ANSLUTEN MED BILVAG ELLER HELT OMGIVEN

AV GRASMATTA

Anmaérkningar:

exemplet till hoger skiljer sig fran det till vanster pa grund av att bilvag saknas, for att forbinda vagen med bostaden. | exemplet
till hoger befinner sig bostaden isolerad inuti trddgarden, som en rabatt eller en pool. Det &r inte majligt att installera laddningsba-
sen alldeles intill bostaden, utan endast langs tradgardens yttre kant.

Referensdata:

A.

buskarna maste avgransas med omkretstrad. Om avstandet till omkretstraden som har lagts ut pa tradgardens yttre kant ar
under 70 cm maste ett utrymme pa 20 cm lamnas mellan den utgaende traden och returtraden for dess avgransning.

passagen far inte vara smalare an 2 m. Om avstandet ar mindre &r det nédvéandigt att installera en Kallelse pa traden sa att
roboten korrekt ska kunna ga tillbaka mot laddningsstationen.

C. sekundar arbetsutgang. Se avsnittet "Programmering”.

D. de 3 traden befinner sig pa ett avstand som &r stérre &n 70 cm fran omkretstraden som ar utlagd pa grasmattans ytterkant.

G.

Man kan déarfér undvika att avgransa dem, om de inte har utskjutande rétter eller &r for flexibla for att garantera att roboten
pa ett tillforlitligt satt identifierar hindret.

. avgransning av den centrala bostaden med omkretstrad. Lagg ut den utgdende traden och returtraden ovanpa varandra for

avgransning av bostaden.

. vi rekommenderar installation av en pil for snabb retur till laddningsstationen, som foregas av en lamplig Kallelse pa traden.

Pa detta satt finner roboten snabbt den kortaste vagen for att na laddningsstationen.

laddningsstation. Den maste installeras langs tradgardens ytterkant och inte langs de omraden som ar begransade med
omkretstrad inuti denna.

Programmering:

sekundaromraden:

- omrade 1-C:
- procenttal: 50%;
- riktning: medurs;
- avstand: 70m (avstand mellan laddningsstationen och punkt *C”);
- lage: V-Meter.
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INSTALLATION AV EN SKYDDAD LADDNINGSSTATION UNDER EN TERRASS

Anmarkningar:

exemplet visar méjligheten att installera den skyddade laddningsstationen under en terrass, och programmera roboten for att pa
ratt satt ga ut fran det smala omradet som den befinner sig i. Detta ar mojligt genom att stélla in lampliga sekundaromraden sa
att summan fér procentvardena fér dessa ar lika med 100 %.

Referensdata:
A. laddningsstation installerad under en terrass Fére ingangen till laddningsbasen maste det vara minst 2 m rak omkretstrad.

B. den minsta bredden pa korridoren dar laddningsstationen befinner sig maste vara lika med 70 cm.

C. om V-Meter-metoden anvéands for tillbakagang till laddningsstationen ar det nédvandigt att installera en Kallelse pa traden
fore ingangen i den smala korridoren dér laddningsstationen befinner sig.

D - E: arbetsutgangar pa sekundaromrade. Se avsnittet "Programmering”. Programmeringen ar nédvandig for att roboten ska
kunna ga ut pa réatt satt fran den smala korridoren dar laddningsstationen befinner sig.

F. studsmatta. Vi rekommenderar att avgransa den med omkretstrad.

Programmering:

* tradgardens totala storlek: 1100 m2.
* arbetsschema:

- Autoclip 225 S: tid 1:09:00 - 20:00
- Autoclip 228 S: tid 1: 10:00 - 12:30  tid 2: 15:30 - 17:00

¢ sekundaromraden:

- omrade 1-D:
- procenttal: 50%;
- riktning: moturs;
- avstand: 30m (avstand mellan laddningsstationen och punkt "D”);
- lage: foljer kabeln.

- omrade 2 - E:
- procenttal: 50%;
- riktning: medurs;
- avstand: 30m (avstand mellan laddningsstationen och punkt "E”);
- lage: féljer kabeln.
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FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Intygar harmed pé eget ansvar att produkten:

batteridriven automatisk grasklipparrobot, modell 7030BA0, 7030DEO, 7030ELO, 7030EPO, 7030ESO0, éverensstammer
med kraven ifraga om sékerhet, halsa och miljoskydd som forutses i de foljande EU-direktiven:

Maskindirektiv 2006/42/EG, direktiv om elektromagnetisk kompatibilitet 2014/30/UE, RoHS-direktiv 2011/65/EG,
WEEE-direktiv 2012/19/EU, direktiv om buller i miljén 2005/88/EG;

Overensstdmmer med de harmoniserade standarderna:

CEI EN 50338:2007-06 (sakerhet) (for tillampliga delar);

CEI EN 60335-1:2013-01 och EN 60730-1:2011 (sékerhet)

CEI EN 55014-1:2008-01+A1:2010-10+A2:2012-02 (emission);

CEI EN 61000-3-2:2007-04 +A1,A2:2011-09 och CEI EN 61000-3-3:2009-09 (emission);

CEI EN 55014-2:1998-10+A1:2002-08+A2:2009-08 (immunitet);

CEI EN 61000-4-2:2011-04 och CEI EN 61000-4-4:2006-01+A1:2010-09 och CEI EN 61000-4-5:2007-10 och CEI EN
61000-4-6:2011-10 och CEI EN 61000-4-11:2006-02 (immunitet);

CEI EN 60529:1997-07+A1:2000-06 (degrees of protection provided by enclosures);

EN 50419:2006 (WEEE - Marking of electrical and electronic equipment);

Overensstammer med foljande icke-harmoniserade standarder:
EN 50636-2-107:2015 (Particular requirements for robotic battery powered electrical lawnmowers);
IEC 61508-3:2010 (Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems);

forsakrar aven att LWA ljudeffektnivan, enligt direktiv 2005/88/EG, pa ett betydande prov ar 71,0 dB + 0,7 dB (vagd pa kurva
A och med hanvisning till 1 pW), att LWA ljudeffektnivan ar under 72 dB (vagd pa kurva A och med hénvisning till 1 pW) och
att de tekniska dokumentationerna i enlighet med 2005/88/EG och 2006/42/EG har upprattats hos Zucchetti Centro Sistemi
S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italien.

Terranuova B.ni 01/10/2016
Bernini Fabrizio

(VD)
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