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E3 TRADLOST EKOLOD

Bruksanvisning i original
Viktigt! Las bruksanvisningen noggrant innan anvandning!
Spara den for framtida behov.

[ TRADLAST EKKOLOD

Bruksanvisning

(Oversettelse av original bruksanvisning)
Viktig! Les bruksanvisningen ngye fgr bruk.
Ta vare pa den for fremtidig bruk.

3 ECHOSONDA BEZPRZEWODOWA

Instrukcja obstugi

(Tlumaczenie oryginalnej instrukeji)

Wazny! Przed uzyciem uwaznie przeczytaj instrukcje obstugi!
Zachowaj jg na przysztos¢

E3 WIRELESS ECHO SOUNDER

Operating instructions

(Translation of the original instructions)

Important! Read the user instructions carefully before use.
Save them for future reference.



Ratten till andringar forbehalles.
Vid eventuella problem, kontakta var serviceavdelning pa telefon
0200-88 55 88. www.jula.se

Med forbehold om endringer.
Ved eventuelle problemer kan du kontakte var erviceavdeling pa telefon
67 90 0134. www.jula.no

7 zastrzezeniem prawa do zmian.
W razie ewentualnych problemdw skontaktuj sie elefonicznie z naszym
dziatem obstugi klienta pod numerem: 22 338 88 88. www.jula.pl

Jula reserves the right to make changes. In the event of problems, please
contact our service department. www.jula.com
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Varna om miljon!

Far inte slangas bland hushallssopor!

Denna produkt innehaller elektriska eller elektroniska komponenter som
ska gtervinnas. Lamna produkten for atervinning pa anvisad plats, till
exempel kommunens dtervinningsstation.

Verne om miljget!

Ma ikke kastes sammen med husholdningsavfallet! Dette produktet ma
inneholder elektriske eller elektroniske komponentersom skal gjenvinnes.
Lever produkt till gjenvinning pa anvist sted, f.eks. kommunens miljgstation.

Dbaj o srodowisko!

Nie wyrzucaj zuzytego produktu wraz z odpadami komunalnymi! Produkt
zawiera elektryczne komponenty mogace by¢ zagrozeniem dla $rodowiska i
dla zdrowia. Produkt nalezy odda¢ do odpowiedniego punktu skfadowania
lub przynies¢ go do jednego ze sklepdw gdzie przy zakupie nowego sprzetu
bezptatnie przyjmiemy stary tego samego rodzaju i w tej samej ilosci.

Care for the environment!

Must not be discarded with household waste! This product contains
electrical or electronic components that should be recycled. Leave the
product for recycling at the designated station e.g. the local authority's
recycling station.
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TEKNISKA DATA

Sonarfrekvens 125 kHz
Tackningsvinkel 90°
Djupkapacitet 0,6 till 45 m (2 till 135 ft)
Stromforsorjning laddningsbart litiumbatteri 3,7 V
Anvandningstid 5 timmar med fulladdat batteri
Batteriladdare 5V, 1A
Rackvidd Wi-Fi 50m
Frekvens Wi-Fi 2,4 GHz
Laddningsindikator rod lampa
Driftindikator bla lampa

Tack for att du valde Kayoba WIFI Fishfinder ekolod. Detta
ekolod ar avsett for amator- och proffsfiskare och visar var
fisken finns, men aven djup och bottenforhallanden.



Ekolodet kan anvandas i hav, floder och sjoar och lokaliserar
fiskbestand i sot- och saltvatten. Ekolodet anvander

sig av sonarteknik. En ljudvagssignal sands ut och ett

eko returneras via Wi-Fi till en iPhone, iPad eller annan
uppkopplad enhet. All undervattensinformation visas

pa skarmen, till exempel vattendjup, vattentemperatur,
bottenkontur samt fiskar och deras djup.

HANDHAVANDE

Givaren drivs av ett inbyggt litiumbatteri. Darfor maste
batteriet laddas med laddaren. Lossa forst givaren.

BILD 1

Laddningsanslutningen sitter i mitten. Den roda lampan
tands under laddning. Nar den roda lampan slacks ar
batteriet fulladdat. Tryck pa givarens strombrytare fore
anvandning. Den bla lampan tands och visar att givaren ar




paslagen. Skruva pa locket s att det inte kommer in vatten.
BILD 2

Fast givaren pa en fiskelina och kasta ut som vanligt. Starta
darefter appen och fisket kan pabarjas.

Kasta inte ut givaren i grundare vatten an 30 cm, da den
kan traffa stenar eller andra harda foremal och skadas.

INSTALLNING

Nar givaren har startats kan den kopplas samman med
appen efter cirka 10 sekunder.

1. Klicka pa Installningar.
BILD 3
2. Ga till Wi-Fi och anslut till Wi-Fi-natverket (Losenord for



Wi-Fi: 12345678). Val; Fish Finder.
BILD 4

3. Efter ca 20 sek visas signalsymbolen = uppe till
vanster, att givaren ar ansluten till enheten. Nu
gar det att anvanda appen. Klicka pa hogerpilen

= bredvid Fish Finder for att visa
detaljerad information om IP-adress och liknande.

BILD 5

VISNING | APPEN

Undervattensinformation visas pa ett mycket enkelt och
anvandarvanligt satt i appen. Knapparnas funktion ar som
foljer:

Knapp 1: Val av driftslage

Knapp 2: Val av demolage.

Knapp 3: Val av parametrar.



Knapp 4: Val av sprak.
BILD 6

Alternativen for varje knapp beskrivs narmare i foljande
kapitel.

DEMOLAGE

Demolaget ar en simulering av driftlaget. Forutom

djup, temperatur och fiskinformation som genereras av
programvaran finns det fler praktiska funktioner som kan
vara bra att kanna till. | demolaget behover appen inte vara
sammankopplad med givaren.

BILD 7

A | Vattendjup G | Zoom nedre

B | Vattentemperatur H | Givarens batteriladdning

C | Zoom ovre

Kanslighet




D | Fiskens djup J | Medelstor fisk
E | Liten fisk K | Stor fisk
F | Graderad skala L | Botten

Ga tillbaka till huvudmenyn: | demolage eller driftlage,
tryck pd den aktiva skarmen. Tillbaka-knappen
(FishFinder) visas, tryck pa den for att ga tillbaka till
huvudmenyn.

DRIFTLAGE
Tryck pa (Operation mode) i huvudmenyn,
och ga till driftlaget.

Om givaren inte kan anslutas via Wi-Fi, visas
(No WiFi). Driftslaget ser likadant ut som demolaget.

Vattendjup, vattentemperatur och fiskinformation hamtas




hela tiden fran givaren och uppdateras fran hoger till
vanster. Nar undervattenssituationen forandras drastiskt,
visas undervattensprofilen som i bilden.

BILD 8
Skarmbilderna forklaras nedan:
BILD 9

Vattendjup

Djupdetektering fran 0,4—45 m med precision 0,1 m.
Djupvardet anges med en decimal.

Vattentemperatur
Vattnets yttemperatur visas, eftersom temperaturgivaren ar
i kontakt med ytvattnet. Temperaturomrade ar -9,9 till 60,0
°C med precision 0,1 °C.

Kalibrerad skala
Denna skala ger anvandaren en intuitiv bild av vattendjup



och djup till fiskstim. Anvandaren kan valja att forstora ett
visst djupomrade for att battre se intressanta fiskstim.

Ovre zoomgréins

Anger vardet for den visade ovre gransen. Vardet beror
pa djupomradet och zoomvardet. Om lokal zoom ar
avaktiverad ar den ovre zoomgransen 0. Vid andra
zoomvarden motsvarar den ovre zoomgransen skillnaden
mellan den nedre zoomgransen och zoomvardet.

Om vardet for den nedre zoomgransen ar mindre an
zoomvardet blir vardet for den Gvre zoomgransen 0.

Nedre zoomgrdins

Anger vardet for den visade nedre gransen. Vardet beror

pa djupomradet. Nar parametern for djupomrade ar satt
till AUTO ar vardet hogst det aktuella minimivardet i listan
over djupomraden (det vill sdga hogst 2 m, 5m, 10 m, 15
m, 20 m, 30 m eller 45 m, beroende pa installt omrade).
Om djupomradet ar satt till ndgot annat varde motsvarar



vardet for den nedre zoomgransen det installda vardet. Om
exempelvis den nedre zoomgransen ar satt till 5 m visas
alltsd bara innehall dver 5 m.

Fiskikon
Nar ekolodet detekterar disk visas en stor, mellanstor eller
liten fiskikon for att ange storleken.

Djup till fiskstim
Anger pa vilket djup fisken finns.

Bottenkontur

Bottenkonturen visar hur djupet varierar under
detekteringstiden. Bottenkonturen uppdateras fran hoger
till vanster och uppdateringshastigheten kan stallas in efter
énskemal mellan 1och 5.

WIFI-transoreffekt
Ikonen anger WIFl-transoreffekten mellan 0 och 4.



WIFI-transorn kan anvandas cirka 5 timmar pa en
batteriladdning.
Kdinslighet

Ikonen indikerar transorns kanslighet. Anvandaren kan
stalla in onskad kanslighet.

PARAMETERINSTALLNING
Klicka p& [_parameter seting ] p& huvuddisplaybilden (bild

6) och ga till funktionen for parameterinstallning.
Funktionerna visas uppifran och ned i féljande ordning:
Kéinslighet
Har justeras givarens kanslighet fran 1till 5.
BILD 10
BILD 11



Djupintervall

Staller in visat maxdjup, dvs. det nedre vardet pa den
graderade skalan.

BILD 12

Vid val av automatisk installning av djupintervall, valjs det
nedre vardet automatiskt beroende pa djup (1-45 m), eller
3-135 ft om fot anvands som mattenhet.

Zoomintervall

Staller in zoomvarde, dvs. den dvre gransen for den
graderade skalan. Zoomvardet ar kopplat till djupvardet.
Det ovre gransvardet = det nedre gransvardet for djup -
zoomvardet. Om det nedre gransvardet for djup ar mindre
an zoomvardet, blir det 6vre gransvardet 0. Om zoom ar
avaktiverat blir det dvre gransvardet 0. Om zoomvardet
ligger mellan 1-45 galler foljande: det Ovre gransvardet

= det nedre gransvardet for djup - zoomvardet, da ar det



visade omradet det samma som zoom-vardet. Om till
exempel djupintervallet ar installt pa 15 m och zoomvardet
stalls in pa 10 m, da blir det nedre gransvardet pa den
graderade skalan 15 m. Det ovre gransvardet ar 5 m, vilket
ar differensen mellan 15 och 10. Men andra ord visar den
aktuella bilden 5 till 15 meters djup, och allt utanfor detta
intervall visas inte.

BILD 13

Larm for grunt vatten
Staller in larm for grunt vatten
BILD 14

Nar vatten som ar grundare an det installda vardet
patraffas ljuder larmet och (grunt vatten) visas
pa displayen for att undvika att baten gar pa grund.



Fiskikon

Staller in om fiskikoner ska visas. Om funktionen ar
aktiverad visas fiskikoner och information om djup
pa displayen. Om funktionen ar avaktiverad visas endast
foljande symbol - och fiskens djup visas inte.

BILD 15

Fisklarm

Staller in fisklarm. Om funktionen ar aktiverad ljuder ett
larm som markerar att det finns fisk i narheten. Majliga
installningar ar.

BILD 16

Av
Inget larm nar fiskar finns i narheten.



Stor fisk
Larmet gar nar stor fisk upptacks men ljuder inte for
medelstor eller liten fisk.

Stor fisk + medelstor fisk
Larmet gar ndr stor och medelstor fisk upptacks men ljuder

inte for liten fisk.
Stor fisk + medelstor fisk + liten fisk
Larmet gar nar fisk upptacks.

Enhet

Staller in mattenheter: djup i meter (m) eller fot (ft) och
temperatur i Celsius eller Fahrenheit.

BILD 17



Visning
Staller in uppdateringshastighet fran hoger till vanster, valj
niva mellan 1och 5.

BILD 18

Skédrmdata
Staller in skarmdata.

BILD 19

SPRAKINSTALLNING
Klicka pa knappenl Language selection I i huvudmenyn. Valj

sprak.
BILD 20
Foljande sprak finns att valja mellan: ryska, tyska,



nederlandska, spanska, franska, japanska, koreanska,
ungerska, portugisiska, polska, engelska och kinesiska.
Klicka pa knappen Fish Finder overst till vanster nar du valt
sprak for att ga tillbaka till huvudmenyn.



TEKNISKE DATA

Sonarfrekvens 125 kHz
Dekningsvinkel 90°
Dybdekapasitet 0,6 til 45 m (2 til 135 fot)
Strgmforsyning oppladbart litiumbatteri 3,7 V
Brukstid 5 timer med fulladet batteri
Batterilader 5V, 1A
Rekkevidde Wi-Fi 50m
Frekvens Wi-Fi 2,4 GHz
Ladeindikator rgd lampe
Driftsindikator bla lampe

Takk for at du valgte ekkoloddet Kayoba WIFI Fishfinder.
Dette ekkoloddet er beregnet bade for amatgrfiskere og
profesjonelle fiskere og viser hvor fisken finnes.



I tillegg viser den dybde og bunnforhold.

Ekkoloddet kan brukes pa sjgen samt i elver og innsjger og
lokaliserer fiskebestander i fersk- og saltvann. Ekkoloddet
benytter seg av sonarteknologi. Et lydbglgesignal sendes
ut og et ekko returneres via Wi-Fi til en iPhone, iPad eller
annen tilkoblet enhet. All undervannsinformasjon vises

pa skjermen, for eksempel vanndybde, vanntemperatur,
bunnkonturer samt fisker og dybden de oppholder seg i.

Giveren drives av et innebygd litiumbatteri. Derfor ma
batteriet lades med laderen. Lgsne fgrst giveren.
BILDE 1

Ladetilkoblingen er plassert pa midten. Den rgde lampen
tennes under lading. Nar den rgde lampen slukkes, er
batteriet ferdig ladet. Trykk pa giverens strgmbryter f@gr bruk.




Den bld lampen tennes og viser at giveren er pdslatt. Skru
pa lokket slik at det ikke kommer inn vann.

BILDE 2

Fest giveren pa et fiskesngre og kast ut som vanlig. Start
deretter appen, og fiskingen kan begynne.

Ikke kast ut giveren i grunnere vann enn 30 ¢m, fordi
den kan treffe steiner eller andre harde gjenstander og
skades.

INNSTILLING

Nar giveren har startet, kan den kobles til appen etter ca. 10
sekunder.

1. Klikk pa Innstillinger.
BILDE 3




2. Gatil Wi-Fi og koble til Wi-Fi-nettverket (passord for
Wi-Fi: 12345678). Velg Fish Finder.

BILDE 4

3. Etterca. 20 sek. viser signalsymbolet = gverst til
venstre at giveren er koblet til enheten. Na kan appen
brukes. Klikk pa hgyrepilen = v =e vedsiden
av Fish Finder for & vise detaljert informasjon om IP-
adresse og tilsvarende.

BILDE 5

VISNING I APPEN

Undervannsinformasjon vises pa en svaert enkel og
brukervennlig mate i appen. Knappene har fglgende
funksjoner:

Knapp 1: Valg av driftsmodus
Knapp 2: Valg av demomodus.



Knapp 3: Valg av parametere.
Knapp 4: Valg av sprak.
BILDE 6

Alternativene for hver knapp beskrives naermere i fglgende
kapittel.

DEMOMODUS

Demomodusen er en simulering av driftsmodusen. | tillegg
til dybde, temperatur og fiskeinformasjon som genereres
av programvaren, finnes det flere praktiske funksjoner som
det kan vaere fint a kjenne til. | demomodusen trenger ikke
appen a veere koblet til giveren.

BILDE 7

A | Vanndybde G | Zoom nedre

B | Vanntemperatur H | Giverens batterilading




C | Zoom gvre Fglsomhet

D | Fiskens dybde Mellomstor fisk
E | Liten fisk Stor fisk

F | Gradert skala Bunnpanel

Ga tilbake til hovedmenyen: Trykk pa den aktive skjermen
i demomodus eller driftsmodus. Tilbake-knappen
(FishFinder) vises. Trykk p& den for & g3 tilbake til

hovedmenyen.

DRIFTSMODUS

Trykk pd (Operation mode) |

hovedmenyen, og ga til driftsmodusen.

Hvis giveren ikke kan tilkobles via Wi-Fi, vises E
(No WiFi). Driftsmodusen ser lik ut som demomodusen.




Vanndybde, vanntemperatur og fiskeinformasjon hentes
hele tiden fra giveren og oppdateres fra hgyre mot
venstre. Nar undervannssituasjonen endres drastisk, vises
undervannsprofilen som pa bildet.

BILDE 8
Skjermbildene forklares nedenfor:
BILDE 9

Vanndybde

Dybdedetektering fra 0,4—45 m med en presisjon pa 0,1 m.
Dybdeverdien angis med en desimal.

Vanntemperatur

Vannets overflatetemperatur vises, fordi temperaturgiveren
er i kontakt med overflatevannet. Temperaturomradet er
-9,9 til 60,0 °C med en presisjon pd 0,1 °C.



Kalibrert skala

Denne skalaen gir brukeren et intuitivt bilde av vanndybde
o0g dybde til fiskestim. Brukeren kan velge & forstgrre et visst
dybdeomrade for & kunne se interessante fiskestimer bedre.

¢Vf e zoomegrense

Angir verdien til den viste gvre grensen. Verdien avhenger
av dybdeomrddet og zoomeverdien. Hvis lokal zoom

er deaktivert, er den gvre zoomegrensen 0. Ved andre
zoomeverdier tilsvarer den gvre zoomegrensen forskjellen
mellom den nedre zoomegrensen og zoomeverdien.

Hvis verdien for den nedre zoomegrensen er mindre enn
zoomeverdien, blir verdien for den gvre zoomegrensen 0.

Nedre zoomegrense

Angir verdien for den viste nedre grensen. Verdien avhenger
av dybdeomradet. Nar parameteren for dybdeomradet er
satt til AUTO, er verdien hgyst den aktuelle minimumsverdien



pa listen over dybdeomradet (det vil si hgyst 2 m, 5 m, 10 m,
15m, 20 m, 30 m eller 45 m, avhengig av innstilt omrade).
Hvis dybdeomradet er satt til en annen verdi, tilsvarer verdien
for den nedre zoomegrensen den innstilte verdien. Hvis for
eksempel den nedre zoomegrensen er satt til 5 m, vises bare
innhold over 5 m.

Fiskeikon

Nar ekkoloddet detekterer fisk, vises et stort, mellomstort
eller lite fiskeikon for & angi stgrrelsen.

Dybde til fiskestim
Angir hvilket dyp fisken finnes pa.

Bunnkontur

Bunnkonturen viser hvordan dybden varierer i Igpet av
detekteringstiden. Bunnkonturen oppdateres fra hgyre til
venstre, og oppdateringshastigheten kan etter gnske stilles
inn mellom 10g 5.



WiFl-transistoreffekt

Ikonet angir WIFl-transistoreffekten mellom 0 og 4. WIFI-
transistoren kan brukes ca. 5 timer pa en batterilading.

Fglsomhet

Ikonet indikerer transistorens fglsomhet. Brukeren kan stille
inn gnsket fglsomhet.

PARAMETERINNSTILLING
Klikk p& [_parameter seting ] p& hoveddisplaybildet (bilde 6) og

ga til funksjonen for parameterinnstilling. Funksjonene vises
ovenfra og ned i fglgende rekkefglge:

Fglsomhet
Her justeres giverens fglsomhet fra 1til 5.

BILDE 10



BILDE 11

Dybdeintervall

Stiller inn vist maksimal dybde, dvs. den nedre verdien pa
den graderte skalaen.

BILDE 12

Ved valg av automatisk innstilling av dybdeintervall velges
den nedre verdien automatisk, avhengig av dybde, enten
1-45 m eller 3—135 ft hvis fot brukes som maleenhet.

Zoomeintervall

Stiller inn zoomeverdi, dvs. den gvre grensen for den
graderte skalaen. Zoomeverdien er koblet til dybdeverdien.
Den gvre grenseverdien = den nedre grenseverdien for
dybde —zoomeverdien. Hvis den nedre grenseverdien

for dybde er mindre enn zoomeverdien, blir den gvre
grenseverdien 0. Hvis zoom er deaktivert, blir den gvre



grenseverdien 0. Hvis zoomeverdien ligger mellom 1-45,
gjelder fglgende: den @vre grenseverdien = den nedre
grenseverdien for dybde —zoomeverdien, da er det viste
omradet det samme som zoome-verdien. Hvis for eksempel
dybdeintervallet er innstilt pa 15 m og zoomeverdien

stilles inn p& 10 m, blir den nedre grenseverdien pa den
graderte skalaen 15 m. Den gvre grenseverdien er 5 m, som
er differansen mellom 15 og 10. Med andre ord viser det
aktuelle bildet en dybde pa 5 til 15 meter, og alt utenfor
dette intervallet vises ikke.

BILDE 13

Alarm for grunt vann
Stiller inn alarm for grunt vann
BILDE 14



Nar man stgter pa vann som er grunnere enn den innstilte
verdien, hgres alarmen og (gruntvann) vises i
displayet for & unnga at baten gar pa grunn.

Fiskeikon

Stiller inn om fiskeikoner skal vises. Hvis funksjonen er
aktivert, vises fiskeikoner og informasjon om dybde i
displayet. Hvis funksjonen er deaktivert, vises bare fglgende

symbol - og ikke fiskens dybde.
BILDE 15

Fiskealarm

Stiller inn fiskealarm. Hvis funksjonen er aktivert, hgres en
alarm som markerer at det finnes fisk i naerheten. Mulige
innstillinger er:



BILDE 16

Av
Ingen alarm nar det er fisker i nzerheten.

Stor fisk
Alarmen gar nar stor fisk oppdages, men den avgir ikke lyd
for mellomstor eller liten fisk.

Stor fisk + mellomstor fisk

Alarmen gar nar stor og mellomstor fisk oppdages, men
den avgir ikke lyd for liten fisk.

Stor fisk + mellomstor fisk + liten fisk

Alarmen gar nar fisk oppdages.



Enhet

Stiller inn maleenheter: dybde i meter (m) eller fot (ft) og
temperatur i Celsius eller Fahrenheit.

BILDE 17

Visning
Stiller inn oppdateringshastighet fra hgyre mot venstre, velg
nivad mellom 10g 5.

BILDE 18

Skjermdata
Stiller inn skjermdata.
BILDE 19



SPRAKINNSTILLING

Se Fig. 9. Klikk pa knappen | _‘Language selection ] pd
hovedmenyen. Velg sprak.

BILDE 20

Du kan velge mellom fglgende sprak: russisk, tysk,
nederlandsk, spansk, fransk, japansk, koreansk, ungarsk,
portugisisk, polsk, engelsk og kinesisk. Klikk pa knappen
Fish Finder gverst til venstre nar du har valgt sprak, for a ga
tilbake til hovedmenyen.



DANE TECHNICZNE

Czestotliwos¢ sonaru 125 kHz
Kat wykrywania 90°
Gteboko$¢ penetradji 0,6—45 m (2—135 stdp)
Zasilanie akumulator litowy 3,7 V
Czas pracy 5 godzin przy catkowicie

nafadowanym akumulatorze
tadowarka do akumulatora 5V, 1A
Zasieg Wi-Fi 50m
Czestotliwo$¢ Wi-Fi 2,4 GHz
Wskaznik natadowania czerwona dioda
Sygnalizator pracy niebieska dioda

Dziekujemy ze wybranie echosondy wedkarskiej WIFI
marki Kayoba. Echosonda jest przeznaczona dla wedkarzy



amatoréw, jak i profesjonalistéw. Pozwala na wskazanie
potozenia ryb, a takze na okreslenie gtebokosci wody
i warunkoéw na dnie.

Echosondy mozna uzywa¢ w morzach, rzekach ijeziorach
do lokalizowania ryb w wodach stodkich i stonych.

W echosondzie wykorzystywana jest technologia sonaru.
Wysytany jest sygnat w postaci fali dZzwiekowej, a jego
echo powraca za posrednictwem Wi-Fi do iPhone'a,
iPada lub innego podtgczonego urzadzenia. Wszystkie
informacje dotyczace warunkéw pod powierzchnig wody
sg wyswietlane na ekranie, na przyktad gtebokos¢ wody,
temperatura wody, zarys dna oraz ryby i gtebokos,

na jakiej sie znajduja.

OBStUGA

Czujnik jest zasilany wbudowanym akumulatorem litowym.
Z tego powodu akumulator musi by¢ tadowany tadowarka.




Najpierw odfgcz czujnik.
RYS. 1

Gniazdo tadowania znajduje sie posrodku. Podczas
tadowania Swieci czerwona dioda. Zgasniecie czerwonej
diody oznacza, ze akumulator jest catkowicie natadowany.
Przed uzyciem nacisnij przetgcznik czujnika. Zapala sie
niebieska dioda i wskazuje, ze czujnik jest wtgczony. Zakre¢
pokrywke, aby nie dostata sie woda.

RYS. 2

Zamocuj czujnik na zytce i zarzu¢ jak zwykle. Nastepnie wigcz
aplikacje, po czym potéw moze sie rozpocza¢.

Nie wrzucaj czujnika do wody ptytszej niz 30 cm, gdyz
motze trafi¢ na kamienie lub inne twarde przedmioty i ulec
uszkodzeniu.




USTAWIENIA

Po uruchomieniu czujnik moze zostac¢ potaczony z aplikacja
po okoto 10 sekundach.

1. Nacisnij Ustawienia.
RYS. 3

2. PrzejdZ do Wi-Fi i podfacz sie do sieci bezprzewodowej
(hasto: 12345678). Wybierz FishFinder.

RYS. 4

3. Pook. 20 sekundach u géry po lewej stronie ukazuje
sie symbol sygnatu =, ktéry wskazuje, ze czujnik jest
podtaczony do urzadzenia. Aplikacja jest gotowa do
uzytku. Nacisnij strzatke w prawo s =e
obok nazwy FishFinder, aby wyswietli¢ szczegdtowe
informacje na temat adresu IP itp.

RYS. 5



WYSWIETLANIE W APLIKACJI

Informacje dotyczgce warunkéw pod powierzchnig wody
sg wyswietlane w aplikacji w bardzo przejrzysty i wygodny
sposdh. Dziatanie przyciskdw:

Przycisk 1. wybor trybu pracy.
Przycisk 2: wybdr trybu demonstracyjnego.
Przycisk 3: wybdr parametréow.
Przycisk 4: wybor jezyka.
RYS. 6

Opcje kazdego przycisku zostaty doktadniej opisane
w kolejnym rozdziale.

TRYB DEMONSTRACYJNY

Tryb demonstracyjny to symulacja trybu pracy. Poza
informacjami na temat gtebokosci, temperatury i ryb



dostarczanymi przez oprogramowanie jest dostepnych
wiecej praktycznych funkgji, ktére warto zna¢. W trybie
demonstracyjnym aplikacja nie musi by¢ potaczona

z czujnikiem.

RYS. 7

A | Gtebokos¢ wody G | Dolna granica zoomu

Poziom natadowania

B | Temperaturawody | H akumulatora czujnika

Gorna granica

C || Czutos¢
zoomu

D GTQb.OkO.SC J | Ryba sredniej wielkosci
potozenia ryby

E | Ryba mata K| Ryba duza

F | Skala L | Dno




Powrdt do menu gtéwnego: w trybie demonstracyjnym
lub trybie pracy nacisnij aktywny wyswietlacz. Pojawia sie
przycisk powrotu (FishFinder). Naciénij go, aby
wréci¢ do menu gféwnego.

TRYB PRACY

W menu gtéwnym nacisnij (Operation
mode) i przejdz do trybu pracy.

Jesli czujnik nie moze potaczyc sie za posrednictwem

Wi-Fi, pojawia sie E(No WiFi). Tryb pracy wyglada
podobnie do trybu demonstracyjnego. Informacje na
temat gtebokosci wody, temperatury wody i ryb sg caty czas
pobierane z czujnika i uaktualniane od prawej do lewej
strony. Gdy sytuacja pod powierzchnig wody radykalnie sie
zmieni, wysSwietlany jest profil, jak pokazano na ilustracji.

RYS. 8



Wyjasnienia segmentdw wyswietlacza zaprezentowano ponizej.
RYS. 9

Glebokos¢ wody

Wykrywanie gtebokosci w zakresie 0,4—45 m z doktadnoscig
do 0,1 m. Warto$¢ gtebokosci jest podawana do jednego
miejsca po przecinku.

Temperatura wody

Temperatura powierzchni wody jest wyswietlana dzieki
temu, ze czujnik temperatury pozostaje w kontakcie z woda
powierzchniowa. Zakres temperatury wynosi -9,9-60,0°C
7 doktadnoscig do 0,1°C.

Skalibrowana skala
Skala przedstawia orientacyjna gtebokos¢ wody i gtebokos¢
tawicy. Uzytkownik moze powiekszy¢ dany zakres gtebokosci,
aby lepiej widziec¢ interesujace go tawice.



Gorna granica zoomu

Podawanie wyswietlanej gérnej wartosci granicznej.
Warto$¢ zalezy od zakresu gtebokosci i wartosci zoomu. Jesli
zoom lokalny jest nie jest aktywny, gérna granica zoomu
wynosi 0. W przypadku innych wartosci zoomu gérna
granica zoomu odpowiada réznicy miedzy dolng granica
zoomu a wartoscig zoomu. Jesli warto$¢ dolnej granicy
zoomu jest nizsza od wartosci zoomu, wartos¢ gérnej
granicy zoomu wynosi 0.

Dolna granica zoomu

Podawanie wyswietlanej dolnej wartosci granicznej.
Wartos¢ zalezy od zakresu gtebokosci. Gdy parametr zakresu
gtebokosci jest ustawiony na AUTO, warto$¢ wynosi najwyzej
tyle, ile aktualna minimalna wartos¢ na liscie zakreséw
gtebokosci (tzn. najwyzej 2 m, 5m, 10 m,15m, 20 m, 30 m
lub 45 m w zaleznosci od ustawionego zakresu). Jesli zakres
gtebokosci jest ustawiony na inng wartos¢,



warto$¢ dolnej granicy zoomu odpowiada ustawionej
wartosci. Jesli przyktadowo dolna granica zoomu jest
ustawiona na 5 m, wyswietlane sg tylko elementy
znajdujace sie powyzej 5 m.

lkona ryby

Po wykryciu ryby przez echosonde wyswietlana jest duza,
Srednia lub mata ikona ryby w celu okre$lenia rozmiaru.

Gfebokos¢ tawicy
Podawanie, na jakiej gtebokosci znajdujg sie ryby.

Kontur dna

Kontur dna pozwala na okreslenie, jak zmienia sie gtebokos¢
podczas detekgji. Kontur dna aktualizuje sie z prawej

do lewej strony, a predkos¢ aktualizacji mozna ustawic

w zakresie 1-5.



Moc transceivera Wi-Fi

Ikona wskazuje moc transceivera Wi-Fi w zakresie 0—4.
Transceivera Wi-Fi mozna uzywac przez okoto 5 godzin po
jednorazowym natadowaniu baterii.

Czutos¢

Ikona wskazuje czuto$¢ transceivera. Uzytkownik moze
ustawic¢ zadang czutosc.

USTAWIANIE PARAMETROW
Naci§nij [_parameterseting ] na ekranie gtéwnym (rysunek 6),

aby przejs¢ do ustawiania parametréw. Funkcje sa
wyswietlane od gdéry w kolejnosci przedstawionej ponizej.
Czufosé
Regulacja czutosci czujnika w zakresie 1-5.
RYS. 10



RYS. 1

Zakres gtebokosci

Ustawianie wyswietlanej maksymalnej gtebokosci, tzn.
dolnej wartosci na skali.

RYS. 12

W przypadku automatycznego ustawiania zakresu
gtebokosci dolna wartosc zostaje dopasowana
automatycznie w zaleznosci od wysokosci (1-45 m lub
3-135 stdp, jesli jako jednostki miary uzywane sg stopy).

Zakres zoomu

Ustawianie wartosci zoomu, tzn. gérnej granicy skali.
Warto$¢ zoomu jest zwigzana z wartoscig gtebokosci. Gérna
wartosc¢ graniczna = dolna wartos¢ graniczna gtebokosci
minus wartos¢ zoomu. Jesli dolna warto$¢ graniczna
gtebokosci jest nizsza od wartosci zoomu, gérna wartos¢



graniczna wynosi 0. Jesli zoom nie jest aktywny, gérna
warto$¢ graniczna wynosi 0. Jesli wartos¢ zoomu wynosi
miedzy 1a 45 obowiazuje nastepujaca zasada: gérna
warto$¢ graniczna = dolna wartos¢ graniczna gtebokosci
minus wartos¢ zoomu. Wéwczas wyswietlany zakres bedzie
taki sam, jak wartos¢ zoomu. Jesli na przyktad zakres
gtebokosci jest ustawiony na 15 m, a wartos¢ zoomu jest
ustawiona na 10 m, dolna warto$¢ graniczna na skali
wynosi 15 m. Gérna warto$¢ graniczna wynosi 5 m, co
stanowi réznice miedzy 15 a 10. Aktualny obraz ukazuje
zatem gteboko$¢ w zakresie 5-15 m i zadne elementy poza
tymi granicami nie s3 wyswietlane.

RYS. 13

Alarm pfycizny
Ustawianie alarmu ptytkiej wody.



RYS. 14
W przypadku wykrycia wody ptytszej od ustawionej wartosci,
stycha¢ dZzwiek alarmu, a na wyswietlaczu pojawia sie
symbol = (ptytka woda), co pomaga uniknac
wptyniecia na ptycizne.

lkona ryby
Ustawianie, czy ikony ryb maja by¢ wyswietlane. Jesli funkcja
jest aktywna, ikony ryb sg wyswietlane, a informacja na
temat gtebokosci widnieje wyswietlaczu. Jesli funkcja
nie jest aktywna, wyswietlany jest wytacznie zaprezentowany
symbol -, a gtebokos¢ potozenia ryby nie jest
pokazywana.

RYS. 15



Alarm wykrycia ryby

Ustawianie alarmu witgczajgceqo sie w przypadku
wykrycia ryby. Jesli funkcja jest aktywna, stychac alarm,
ktéry oznacza, ze ryba znajduje sie w poblizu. Ponizej
zaprezentowano dostepne ustawienia.

RYS. 16

Wytqczony
Brak alarmu, gdy ryby znajduja sie w poblizu.

Ryba duza
Alarm wtacza sie, gdy zostaje wykryta duza ryba, ale nie
Srednia lub mata.

Ryba duza i srednia
Alarm wtacza sie, gdy zostaje wykryta duza i srednia ryba,
ale nie mata.



Ryba duza, srednia i mata
Alarm wtacza sie po wykryciu ryby.

Jednostka

Ustawianie jednostek miary — gtebokosci w metrach (m)
lub stopach (ft) oraz temperatury w stopniach Celsjusza lub
Fahrenheita.

RYS. 17

Wyswietlanie

Ustawianie predkosci aktualizacji z prawej do lewej strony
w zakresie 1-5.

RYS. 18



Parametry ekranu
Ustawianie parametréw ekranu.
RYS. 19

USTAWIENIA JEZYKA
Zobacz rys. 9. Nacisnij przyciskl Language selection Iw menu
gtéwnym. Wybierz jezyk.

RYS. 20
Do wyboru s3 wymienione jezyki: rosyjski, niemiecki,
niderlandzki, hiszpaniski, francuski, japonski, korearski,
wegierski, portugalski, polski, angielski i chirski.
Po wybraniu jezyka nacisnij przycisk FishFinder na samej
g6rze po lewej stronie, aby powrdci¢ do menu gtéwnego.



TECHNICAL DATA

Sonar frequency 125 kHz
Coverage angle 90°
Depth capacity 0.6t045m (2t0135ft)
Power supply rechargeable lithium battery 3.7 V
Capacity 5 hours with fully charged battery
Battery charger 5V, 1A
Range Wi-Fi 50m
Frequency Wi-Fi 2.4 GHz
Charge indicator red light
Operation indicator blue light

DESCRIPTION

Thank you for choosing Kayoba WIFI Fishfinder echo
sounder. This echo sounder is intended for amateur and
professional anglers and shows where the fish are,




but also the depth and bottom conditions.

The echo sounder can be used in the sea, rivers and lakes,
and localises fish in fresh water and saltwater. The echo
sounder uses sonar technology. A sound wave signal is sent
out and an echo is returned via Wi-Fi to an iPhone, iPad,
or other connected device. All underwater information is
shown on the display, for example depth, temperature,
bottom contour, fish and their depth.

The sensor runs on a built-in lithium battery. The battery
must therefore be charged with the charger. First release
the sensor.

FIG. 1

The charger connection is in the middle. The red light goes
on during the charging. The battery is fully charged when




the red light goes off. Press the sensor switch before use.
The blue light goes on to show that the sensor is switched
on. Screw on the cover so that no water gets in.

FIG. 2

Fasten the sensor to a fishing line and cast as usual. The
app starts and you can start fishing.

Do not throw the sensor into water shallower than
30 cm where it can hit stones or other hard objects
and get damaged.

SETTINGS

When the sensor is switched on it can be connected to the
app after about 10 seconds.

1. Click on Settings.




FIG. 3

2. Go to Wi-Fi and connect to the Wi-Fi network
(password for Wi-Fi: 12345678). Select Fish Finder.

FIG. 4

3. After about 20 seconds the signal symbol = is shown
up on the left to show that the sensor is connected
to the device. The app can now be used. Click on the
right arrow e =e beside Fish Finder to show
detailed information on the IP address etc.

FIG. 5

DISPLAY IN APP

The underwater information is shown in a very simple and
user-friendly way in the app. The button functions are as
follows:

Button 1: Select operation mode.



Button 2: Select demo mode.

Button 3: Select parameters.

Button 4: Select language.
FIG. 6

The options for each button are described in more detail in
the next chapter.

DEMO MODE

The demo mode is a simulation of the operating mode. In
addition to depth, temperature and information on the fish
generated by the software there are several other practical
functions. The app does not need to be connected to the
sensor in demo mode.

FIG. 7



A | Depth Lower zoom

B | Water temperature Sensor bhattery charge
C | Upperzoom Sensitivity

D | Fish depth Medium-sized fish

E | Smallfish Big fish

F | Graduated scale Bottom

Go back to main menu: In demo or operation mode, press
the active screen. The back button (FishFinder) is
shown, press to go back to main menu.

OPERATION MODE

Press (Operation mode) in the main

menu, and go to operation mode.




If the sensor cannot be connected via Wi-Fi, E
(No WiFi) is shown. The operation mode looks the same as
demo mode. Depth, temperature and fish information is
continuously collected from the sensor and updated from
right to left. The underwater profile as shown in the image
is show when there is a dramatic change in underwater
situation.

FIG. 8

The screen images are explained below:
FIG. 9

Depth

Depth detection from 0.4-45 m with precision of 0.1 m. The
depth value is given with a decimal.

Water temperature
The surface temperature of the water is shown,



because the temperature sensor is in contact with the
surface water. The temperature range is -9.9 to 60.0°C
with a precision of 01°C.

Calibrated scale

This scale gives the user an intuitive image of the depth

of water and the depth to the shoal of fish. The user can
choose to enlarge a specific depth area to get a better look
at interesting shoals.

Upper zoom limit

Gives the value for the shown upper limit. The value
depends on the depth area and the zoom value. If local
zoom is disabled the upper zoom limit is O. For other zoom
values the upper zoom limit corresponds to the difference
between the bottom zoom limit and the zoom value. If the
value for the lower zoom limit is less than the zoom value
the value for the upper zoom limit is O.



Lower zoom limit

Gives the value for the shown lower limit. The value
depends on the depth area . When the parameter for
depth area is set to AUTO the value is a maximum of the
actual minimum value in the list of the depth areas (i.e.
amaximumof2m, 5m,10 m, 15 m, 20 m, 30 m or

45 m, depending on the set area). If the depth area is

set to another value the value for the lower zoom limit
corresponds to the set value. If for example the lower zoom
limit is set to 5 m only the content over 5 m will be shown.

Fish icon

When the echo sounder detects fish a large, medium-sized
or small fish icon is shown to indicate the size.

Depth to shoal of fish
Indicates the depth of the fish.



Bottom contour

The bottom contour shows how the depth varies during the
detection period. The bottom contour is updated from right
to left and the update speed can be set from 1to 5.

WIFI transducer effect

The icon indicates the WIFl transducer effect from 0 to 4.
The WIFI transducer can be used for about 5 hours with a
fully charged battery.

Sensitivity

The icon indicates the sensitivity of the transducer. The user
can set the required sensitivity.

PARAMETER SETTINGS
Click [_parameter seting ] on the main display (image 6) and go

to the parameter settings function. The functions are shown



from up and down in the following order:

Sensitivity

The sensitivity of the sensor is adjusted here from 1to 5.
FIG. 10
FIG. 1

Depth interval

Sets the maximum depth, i.e. the lower value on the
graduated scale.

FIG. 12

With automatic setting of the depth interval the lower value
is selected automatically, depending on the depth (1-45
m), or 3—135 ft.



Zoom interval

Sets the zoom value, i.e. the upper limit for the graduated
scale. The zoom value is linked to the depth value.

The upper limit value = the lower limit value for depth -

the zoom value. If the lower limit value for depth is less
than the zoom value the upper limit value will be 0. If zoom
is disabled the upper limit value is O. If the zoom value is
between 1-45 the following applies: the upper limit value =
the lower limit value for depth - the zoom value; the shown
area is then the same as the zoom value. If for example the
depth interval is set to 15 m and the zoom value is set to

10 m, then the lower limit value on the graduated scale is
15 m. The upper limit value is 5 m, which is the difference
between 15 and 10. In other words the image shows a
depth of 5 to 15 metres, and nothing outside of this interval
is shown.

FIG. 13



Alarm for shallow water
Sets the alarm for shallow water
FIG. 14

When the water is shallower than the set value an audio

alarm is given and (shallow water) is shown on
the display to avoid running aground.

Fish icon
Sets if fish icons are to be shown. If this function is enabled
the fish icons and information on depth are shown on
the display. If the function is disabled only the following
symbol - is shown, and the depth of the fish is not
shown.

FIG. 15



Fish alarm

Sets the fish alarm. If this function is enable an alarm is
given to indicate that there are fish nearby. Possible settings
are:

FIG. 16

off

No alarm when there are fish nearby.

Big fish
The alarm is given when large fish are detected, but not for
medium-sized or small fish.

Big fish + medium-sized fish

The alarm is given when large and medium-sized fish are
detected, but not for small fish.



Big fish + medium-sized fish + small fish

The alarm is given when fish are detected.

Unit
Sets the measurement unit: depth in metres (m) or feet (ft)
and temperature in Celsius or Fahrenheit.

FIG. 17

Display

Sets the update speed from right to left; select level from 1
to 5.

FIG. 18



Screen data
Sets the screen data.

FIG. 19

LANGUAGE SETTINGS
See Fig. 9. Click the button I Language selection I in the main

menu. Select Language.
FIG. 20

The following language options are available: Russian,
German, Dutch, Spanish, France, Japanese, Korean,
Hungarian, Portuguese, Polish, English and Chinese. Click
on the Fish Finder button on the top left after selecting a
language to go back to the main menu.



